


























Bedienung, Betrieb

6.6.3 Steuerkommandos

Steuerkommandos dienen zur Steuerung der Betriebsweise des Controllers. Die Steuer-
kommandos fur den Sensor bestehen aus Kommandodaten, die in beide Richtungen
ausgetauscht werden. Jedes Kommandodatenpaket besteht aus einem ganzzahligen
Vielfachen von 32-Bit-Wértern.

Da die meisten seriellen Schnittstellen ein 8-Bit-Datenformat nutzen, werden 4 aufeinan-
derfolgende Bytes zu einem 32-Bit-Wort kombiniert. Jedes Steuerkommando besitzt
einen Kopfaus zwei 32-Bit-Worten, gefolgt vom Kommando und evil. weiteren Daten
(wenn erforderlich).

Byte 1 | Byte 2 Byte 3 Byte 4
Kopf
ID
Kommando
Daten 1

Daten (n)

Abb. 6.12: Aufbau eines Kommandopakets

Das erste Wort enthélt den Kopf zur Erkennung einer Verbindung zum Sensor. Das
zweite Wort ID dient der Erkennung des Senders. Das dritte Wort ist das eigentliche
Kommando, wobei die oberen 2 Bit in Byte 2 immer ,,0“ sind.

Wenn der Sensor ein Kommando empfangt, wird dieses beantwortet, indem das
Kommando mit auf"1" gesetztem MSB in Byte 2 zurlickgesendet wird. Entdeckt der
Sensor einen Fehler bei der Kommandoausfiihrung, wird das zweithdchste Bit in Byte 2
ebenfalls auf"1" gesetzt. Bei der Antwort des Sensor auf ein Kommando wird kein Kopf
gesendet.

Hinweis: Der Controller verarbeitet die Daten im "Little-Endian-Format"

Beispiel:
Das 32-Bit Kommandowort ,INFO® 0x0000 2011 hat zwei Inhalte:
erster Teil 0x2011 : Kommando 16 Bit Variable im Controller
zweiter Teil 0x0000 : Lange 16 Bit Variable im Controller
Wichtig:

Die Langenangabe durch den PC gibt die Anzahl der nachfolgenden 32-Bit-Worte an.
Dagegen schickt der Controller des ODC2600 eine Langenangabe, die der Anzahl an
32-Bit-Worten des gesamten Datenpaketes entspricht.

Uber die Schnittstelle muB daher folgendes 32-Bit Wort sequentiell iibertragen werden :

0x11 Ox20 0x00 Ox00

Hinweis: Byteweises Lesen und Ausgabe von links nach rechts !

MICRO-EPSILON

Bemerkung: Der Vorsatz Ox
ist das Kennzeichen fur
Zahlen im Hexadezimal-
format.

In den folgenden Befehlen
erfolgt die Darstellung in
der Reihenfolge der Uber-
tragung (Byte 1 - 4) auf der
seriellen Schnittstelle.
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Bedienung, Betrieb

HexCode

0x00002001
0x0000201 1
0x00002021
0x00002022
0x00012023
0x00022024

0x00002025

0x00002026

0x000B2027

0x000F2028

0x00002029

0x0000202A

0x0000202B

0x0000202C

0x0000202D

0x0000202E

0x00002033

0x00002034

Name

RESET

INFO

STOP

START
CHOOSE_MP
SWITCH_EDGE

RD_OPT_RAM
RD_MPR_RAM

WR_OPT_TO_RAM

WR_MPR_TO_RAM

SAVE_OPT RAM_TO_FLASH

SAVE_MPR_RAM_TO_FLASH

TRIGGERMODE_RESET

TRIGGERMODE_TRIGGER

SET_LIGHT_REFERENCE_TUNING

RESET_LIGHT_REFERENCE_TUNING
RD_MINMAX

RD_MINMAX_RESET

Bedeutung

Reset und neu booten

Zeigt Sensordaten
Messwertausgabe einstellen
Permanente Messwertausgabe

Messprogramm wechseln

Zu messende Kanten wechseln

Lesen der Optionsdaten
aus dem Arbeitsspeicher

Lesen der Messprogrammdaten

aus dem Arbeitsspeicher

Schreiben von Optionsdaten
in den Arbeitsspeicher

Schreiben von
Messprogrammdaten in den
Arbeitsspeicher

Speichern der Optionsdaten
vom Arbeitsspeicher in den
Flash

Speichern der
Messprogrammdaten vom
Arbeitsspeicher in den Flash

Im Messmodus "Triggermode":
Reset aktiv, RlUcksetzen der
Ausgabewerte

Im Messmodus "Triggermode":
Trigger aktiv, Ausgabe
aktivieren

Aktivieren des Hellabgleichs,
Ermittlung einer flexiblen
Kantenerkennungsschwelle

Aktivieren einer festen
Kantenerkennungsschwelle

Min/Max-Werte auslesen

Min/Max-Werte auslesen mit
Reset

Tab. 6.8: Ubersicht iiber die Kommandos des ODC 2600

Informationskommando
Name INFO
Beschreibung: Nach der Kommandoantwort werden Sensordaten im ASCII-
Format gesendet
Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " "4 0x0D 0x0D2B2B2B
IIOII IIDII IICII II1II 0X3143444F
0x11 0x20 0x00 0x00 0x00002011

MICRO-EPSILON
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Antwort mit Fehler:

Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II1 n OX3143444F
ox11 | OXEO | 0x03 | 0x00 | 0x0003E011 | Fehler+ 4Byte
Fehlercode
0x06 0x00 0x00 0x00 0x00000006 Fehlercode
0x00000006 Flash Zugriffsfehler
Antwort ohne Fehler:
Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II.1 n OX3143444F
Ox11 0xAO 0x10 0x00 0x0010A011 ohne Fehler
ArticleNumber: '98765432' ASCII - 8 Byte
SerialNumber: '1234567' ASCII - 8 Byte
Option: ‘000 ASCII - 8 Byte
Messbereich [mm]: 40 Binar - 0x28000000
Reserve: Binar - OxDES3EB3D
SoftArtBoot: 'Std! ASCII - 4 Byte
SoftArtArm: 'Std ' ASCII - 4 Byte
SoftArtDSP: 'Std ' ASCII - 4 Byte
SoftVersionBoot: 1003 Binar - OXEBO30000
SoftVersionARM: 1006 Binar - OXEE030000
SoftVersionDSP: 1002 Binar - OXEA030000
Start-Kommando
Name: START

Beschreibung: Startet die permanente Messwertausgabe des Sensors.

Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
"t 4t 4t 0oxoD 0x0D2B2B2B
IIOII IIDII IICII II1 n 0X31 43444F
0x22 0x20 0x00 0x00 0x00002022
Antwort:
Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II1 n 0X31 43444F
0x22 0xAO 0x03 0x00 0x0003A022 | ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

MICRO-EPSILON
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Stop-Kommando

Name: Stop
Beschreibung: Stoppt die permanente Messwertausgabe des Sensors.
Kommando
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
"4 " "4 0x0D 0x0D2B2B2B
IIOII IIDII IICII II-1 n 0X31 43444F
0x21 0x20 0x00 0x00 0x00002021
Antwort
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II-1 n OX31 43444F
0ox21 O0xAO0 0x03 0x00 O0x0003A021 ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

Hinweis: "Start"ist ein, wenn der Sensor eingeschaltet wird. Der Befehl "Stop"
ist fliichtig und geht verloren, wenn die Spannungsversorgung abge-
schaltet oder der Reset-Befehl gesendet wird.

Reset-Kommando

Name:
Beschreibung:

RESET
Der Sensor filhrt einen Software-Reset aus. Das entspricht dem
Aus- und Einschalten des Sensors.

Kommando
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " " 0x0D 0x0D2B2B2B
"o" "D" "c" " 0x3143444F
0x01 0x20 0x00 0x00 0x00002001
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"o" "D" "c" i 0x3143444F
0x01 OxAO0 0x02 0x00 0x0002A001 ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

Messprogramm wechseln

Name:
Beschreibung:

CHOOSE_MP

Der Sensor wechselt das aktuelle Messprogramm.

Das entspricht der Auswahl des Messprogramms Uber das
Display, ohne die Optionen zu speichern. Nach Aus- und
Einschalten des Sensors wird das zuletzt gespeicherte
Messprogramm geladen.

MICRO-EPSILON
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Bedienung, Betrieb
Kommando:
Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 hex Bemerkung
" "4 " 0x0D | 0x0D2B2B2B
IIOII IIDII IICII II1 " OX31 43444F
Kdo., nachfolgende
0x23 0x20 0x01 0x00 0x00012023 Lange (32-Bit-Worte)
0 ... EDGEHL
1 ... EDGELH
2 ... DIA
3 ... GAP
4 ..SEG 2 4
0x02 0x00 0x00 0x00 0x00000002 5 MULTISEG
6 ... USER1
7 ... USER2
8 ... USERS
9 ... USER4
Antwort:
Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II1 n OX31 43444F
0x23 O0xAO0 0x03 0x00 0x0003A023 ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode
Kanten wechseln (Segment- und Multi-Segmentprogramm)
Name: SWITCH_EDGE
Beschreibung: Istam Sensor ein Segment- oder ein Multi-Segmentprogramm aktiv,

so werden die zu messenden Kanten aktualisiert.
Nach Power OFF gehen die zuletzt gesendeten Daten verloren.

Kommando:
Byte 1 | Byte 2 | Byte 3 | Byte 4 hex Bemerkung
"4t "t " 0x0d | 0x0D2B2B2B
IIOII IIDII IICII II1 n 0X3143444F
Kommando,
0x24 0x20 0x04 0x00 0x00042024 |nachfolgende Lange
(32-Bit-Worte)
Vorderkante
0x01 0x03 0x00 0x00 0x00000301 [Segment 1: 1
Segment2: 3
Hinterkante
0x07 0x05 0x00 0x00 0x00000507 |Segment1: 7
Segment2: 5
Vorderkante
0x02 0x04 0x00 0x00 0x00000402 |Segment 3: 2
Segment 4: 4
Hinterkante
0x08 0x06 0x00 0x00 0x00000608 |Segment 3: 8
Segment 4: 6

MICRO-EPSILON

Hinweis: Gultige Werte fir
SegmentnummernO ...
80.
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Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II1II OX3143444F
0x24 0xAO 0x03 0x00 0x0003A024 ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode
MinMax-Werte auslesen
Name: RD_MINMAX

Beschreibung:

Nach der Kommandoantwort werden die Min/Max-Werte im Bereich
0...65519 gesendet.

Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
et 4t 4t 0x0D 0x0D2B2B2B
IIOII IIDII IICII II.1 n OX31 43444F
0x33 0x20 0x00 0x00 0x00002033
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II1 n OX31 43444F
0x33 0xAO 0x04 0x00 0x0004A033 ohne Fehler
0x33 OxEO 0x03 0x00 | 0x0003E033 | Fenler + 4 Byte
Fehlercode
Min [0...65519]:  Binar - 0x00008B3E
Max [0...65519]:  Binar - 0x00008B4B

Min/Max[mm] = Min/Max]|0...65519] * 40,824 / 65519 - 0,4204872

MinMax-Werte auslesen mit anschliessendem Riicksetzen

Name:
Beschreibung:

RD_MINMAX_RESET
Nach der Kommandoantwort werden die Min/Max-Werte im
Bereich 0...65519 gesendet.
Anschliessend werden die Min/Max-Inhalte Null gesetzt.

Kommando
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
T ! T 0x0D 0x0D2B2B2B
Iloll IIDII IICII II1 n OX31 43444F
0x34 0x20 0x00 0x00 0x00002034
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II1 n 0X31 43444F
0x34 0xAO 0x04 0x00 0x0004A034 ohne Fehler
0x34 0xEO 0x03 0x00 | 0x0003E034 | Fenler + 4 Byte
Fehlercode

MICRO-EPSILON
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Min [0...65519]:
Max [0...65519]:

Binar -
Binar -

0x00008B3E
0x00008B4B

Min/Max[mm] = Min/Max]0...65519] * 40,824 / 65519 - 0,4204872

Optionsdaten lesen

Name:
Beschreibung:

RD_OPT RAM
Mit diesem Kommando werden die aktuell glltigen Optionsdaten
aus dem Arbeitsspeicher ausgelesen.

Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
4t 4t 4t 0x0D 0x0D2B2B2B
"o" "D" "c" ah 0x3143444F
0x25 0x20 0x00 0x00 0x00002025
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"o" "D" "c" ah 0x3143444F
0x25 0xAO0 0x0D 0x00 0x000DA025 ohne Fehler
0x25 0XEO 0x03 0x00 | 0x0003E025 |Fehler + 4 Byte
Fehlercode

Messprogrammnummer Binar - 0x0000 Std-Messprogramm EDGEHL
Binar - 0x0001 Englisch
Binar - 0x0000 mm

Binar - 0x0000

Sprache
Messeinheit Anzeige

Fehlerbehandlung Analog Fehlerausgabe

Serielles Ausgabeformat Binar - 0x0000 binar
Externe Lichtsteuerung Binar - 0Ox0000 nicht aktiv
Lichtintensitat Binar - 0x0032 50 %

Kantenerkennungsschwelle

Binar - 0x3232 50 % / 50 %

Kontrast

Reserve2 Binar - 0x0000

Aktive Schnittstelle Binar - 0x0001 RS232
RS232 Baudrate Binar - Ox0001C200 115200 Bd
RS232 Paritat Binar - 0x0000 keine

Binar - 0x0002 2
Binar - 0x0001
Binar - 0x0001
Binar - 0x0O00A8C00
Binar - 0Ox0000
Binar - 0x0002 2
Binar - 0x0001
Binar - 0x0001

RS232 Stoppbit

RS232 TimeOut Senden
RS232 TimeOut Empfangen
RS422 Baudrate

RS422 Paritat

RS422 Stoppbit

RS422 TimeOut Senden
RS422 TimeOut Empfangen

keine Auswirkung
keine Auswirkung
691200 Bd

keine

keine Auswirkung
keine Auswirkung

MICRO-EPSILON
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Optionsdaten schreiben

Name:
Beschreibung:

WR_OPT _TO_RAM
Mit diesem Kommando werden Optionsdaten aus dem Empfangspuffer
in den Arbeitsspeicher geschrieben. Dabei werden die Daten auf Giiltig-
keit gepruft. Liegen falsche Daten vor oder es tritt ein anderer Fehler
auf, werden die Daten nicht in den Arbeitsspeicher Ubernommen.

Bemerkungen

6 - USER1

9- USER4

0 ... deutsch
1 ... englisch

0..mm
1 ... Zoll (inch)
0..

Fehlerausgabe

10,04 V
1 ... letzten Wert
halten

0 ... binar
1 ... ASCll
0 ... nicht aktiv
1 ... aktiv

Keine Auswirkung. Es werden die

20 ...90 %

0..100 %

Kommando
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " 4 0x0D 0x0D2B2B2B
IIOII IIDII IICII II1 n OX31 43444F
0x27 0x20 0x0B 0x00 0x000B2027
Bezeichnung Format Bits Giultige Werte
Typ
Messprogrammnummer Binar 16 0...5, Standard
unsigned 6...9, User - wenn ..
short im Flash
verflgbar
Sprache Binar 16 0O, 1
unsigned
short
Messeinheit Anzeige Binar 16 0O, 1
unsigned
short
Fehlerbehandlung Anzeige + Binar 16 0O, 1
Analogausgang unsigned
short
Serielles Ausgabeformat des Binar 16 O, 1
Messwertes unsigned
short
Externes Schalten der Binar 16 0O, 1
Lichtquelle unsigned
short
Lichtintensitat Binar 16
unsigned Werksdaten ubernommen
short
Kantenerkennungsschwelle Binar 8 20..90
unsigned
char
Kontrast Binar 8 0..100
unsigned
char

Tab. 6.9: Optionsdatensatz
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Bezeichnung Format Bits Giltige Werte = Bemerkungen
Typ
Reserve2 Binar 16
unsigned
short
Aktive serielle Schnittstelle Binar 16 0,1 0 ... RS422
unsigned 1.. RS232
short
RS232 Baudrate Binar 32 9600, 19200
integer 38400, 115200
RS232 Paritat Binar 16 0,1,2 0 ... keine
unsigned 1 ... gerade
short 2 ... ungerade
RS232 Stopbits Binar 16 1,2
unsigned
short
RS232 Timeout Senden Binar 16  Keine Auswirkung. Es werden die
unsigned Werksdaten Ubernommen
short
RS232 Timeout Empfangen Binar 16  Keine Auswirkung. Es werden die
unsigned Werksdaten Ubernommen
short
RS422 Baudrate Binar 32 9600, 19200,
integer 38400, 115200, 691200
RS422 Paritat Binar 16 0,1,2 0 ... keine
unsigned 1 ... gerade
short 2 ...ungerade
RS422 Stopbits Binar 16 1,2
unsigned
short
RS422 Timeout Senden Binar 16  Keine Auswirkung. Es werden die
unsigned Werksdaten ubernommen
short
RS422 Timeout Empfangen Binar 16  Keine Auswirkung. Es werden die
unsigned Werksdaten Ubernommen
short
Tab. 6.9: Optionsdatensatz (Fortsetzung)
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
IIOII IIDII IICII II1 n OX31 43444F
0x27 O0xAO0 0x03 0x00 0x0003A027 ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode
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Mégliche Fehler:

0x00000004 zu viele Daten empfangen

0x0000000A Fehler beim Schreiben in den RAM
0x0000000B falsche Daten gesendet, siehe "gultige Werte"
0x0000000C falsche Messprogrammnummer

Achtung: Ist ein Fehler aufgetreten, werden die Daten nicht GUbernommen!
Optionsdaten speichern
Name: SAVE_OPT RAM_TO FLASH

Beschreibung: Mit diesem Kommando werden die aktuell gliltigen Optionsdaten
aus dem Arbeitsspeicher in den Flash geschrieben.

Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " " 0x0D 0x0D2B2B2B
"o" "D" "c" " 0x3143444F
0x29 0x20 0x00 0x00 0x00002029
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"o" "D" "c" ah 0x3143444F
0x29 O0xAO0 0x03 0x00 0x0003A029 ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

Mégliche Fehler:
0x00000006 Flash - Zugriffsfehler

Messprogrammdaten lesen

Name: RD_MPR_RAM
Beschreibung: Mit diesem Kommando werden die aktuell glltigen
Messprogrammdaten aus dem Arbeitsspeicher ausgelesen.

Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " " 0x0D 0x0D2B2B2B
"O" "D" "c" " 0x3143444F
0x26 0x20 0x00 0x00 0x00002026
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"o" "D" "c" ik 0x3143444F
0x26 O0xAO0 0x16 0x00 Ox0003A026 ohne Fehler
0x26 O0XEO 0x03 0x00 | 0x0003E026 | eNler + 4 Byte
Fehlercode

MICRO-EPSILON
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Messprogrammnummer Binar - 0x0007

Messprogrammname

Platzhalter

Offset Analog

Faktor Analog

Offset Anzeige

Faktor Anzeige
Oberer Grenzwert
Unterer Grenzwert
Obere Warnung
Untere Warnung
Reserve 1
Messmodus

Median

Anzahl der Mittelwerte
Reserve 2
Messobjekt

Anzahl der Segmente

Vorderkante Segment
1+2

Vorderkante Segment
3+4

Reserve 4
Reserve 5

Hinterkante Segment
1+2

Hinterkante Segment
3+4

Reserve 7
Reserve 8
Platzhalter
Masterwert

ASCII - 0x45
0x44
0x47
0x45
0x48
0x4C
0x55
0x00
Binar - 0x0000...0xFFFF
Binar - 0x00000000
Binar - 0x3F800000
Binar - 0x00000000
Binar - 0x3F800000
Binar - 0x42200000
Binar - 0x00000000
Binar - 0x42200000
Binar - 0x00000000
Binar - 0x0000
Binar - 0x0000
Binar - 0x0003
Binar - 0x0001
Binar - 0x0000
Binar - 0x0001
Binar - 0x0001

Binar - 0x0000

Binar - 0Ox0000

Binar - 0Ox0000
Binar - 0x0000
Binar - 0Ox0000

Binar - 0x0000

Binar - 0x0000

Binar - 0x0000

Binar - 0x0000...0xFFFF
Binar - 0x00000000

Tab. 6.10: Messprogrammdaten

Messprogrammdaten schreiben

Name:

WR_MPR_TO_RAM

USER2-Messprogramm
nE

e

G

ugn

ny

o

e

NULL

0.0 VDC

1.0

0.0 mm

1.0

40.0 mm
0.0 mm

40.0 mm
0.0 mm

NORMAL
Uber 3 Messwerte
1

Kante HL

Kante HL, LH, Durchm.,
Spalte

0.0 mm

Beschreibung: Mit diesem Kommando werden Messprogrammdaten aus dem Em-
pfangspuffer in den Arbeitsspeicher geschrieben. Dabei werden die Daten auf Giltigkeit
gepruft. Liegen falsche Daten vor oder es tritt ein anderer Fehler auf, werden die Daten
hicht in den Arbeitsspeicher lbernommen.
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Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " 4 0x0D 0x0D2B2B2B
IIOII IIDII IICII II1II OX3143444F
0x28 0x20 OxOF 0x00 O0x000F2028
Bezeichnung Format Bits Giultige Bemerkungen
Typ Werte
Mess- Binar 16 6..9 6 - USER1
programm- unsigned 9 - USER4
nummer short
Name des ASCI| 8x8 "A"-"Z"'"" Nur Grossbuchstaben. Die letzten
Messpro- char "M "0"-"9" Leerzeichen werden geloscht. Leer-
gramms zeichen zwischen den Buchstaben
werden mit" " ("Unterstrich") ersetzt..
Platzhalter Binar 16
unsigned
short
Offset Analog Binar 32 -10.000 ... Eingabe erfolgtin [ VDC ]
float +10.000
Faktor Analog Binar 32 -4.0000 ...
float +4.0000
Offset Binar 32 -99.999 .. Eingabe erfolgtin mm
Anzeige float +99.999
Faktor Binar 32 -2.000 ...
Anzeige float +2.000
Oberer Binar 32 -168,876
Grenzwert float ...+168,876
Unterer Binar 32
Grenzwert float
Obere Binar 32
Warnung float
Untere Binar 32
Warnung float
Reserve Binar 16  Keine Auswirkung. Es werden die Werksdaten
unsigned Ubernommen
short
Messmodus Binar 16 0,1,2, 3,4, 0... NORMAL
unsigned 56,7 1 ... MAX_ CONT
short 2 ... MIN_CONT
3.. P-P_CONT
4 .. MAX_TRIG
5.. MIN _TRIG
6.. P-P _TRIG
7 .. SC1 _TRIG

Tab. 6.11: Messprogrammdatensatz
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Bezeichnung Format
Typ
Median Binar
unsigned
short
Anzahl der Binar
Mittelwerte unsigned
short
Reserve Binar
unsigned
short
Messobjekt Binar
unsigned
short
Anzahl der Binar
Segmente unsigned
short
Vorderkante Binar
Segment1 + 2  unsigned
short
1.Segment Low-Byte
2.Segment High-Byte
Vorderkante Binar
Segment 3+4 unsigned
short
Reserve Binar
unsigned
short
Reserve Binar
unsigned
short
Hinterkante Binar
Segment1 + 2  unsigned
short
1.Segment Low-Byte
2.Segment High-Byte
Hinterkante Binar
Segment 3+4 unsigned
short
Reserve Binar
unsigned
short
Reserve Binar
unsigned
short
Platzhalter Binar
unsigned
short
Masterwert Binar
float

Bits

16

16

16

16

16

16

16

16

16

16

16

16

16

16

32

Giltige
Werte

0,3,5,79

1...4096

Keine Auswirkung. Es werden die

Bemerkungen

0 ... kein Median
3, 5, 7, 9 Median uber n

Messwerte

1..128 gleitend
129 ... 4096 rekursiv

Werksdaten ubernommen

1..6
1,2,3,4
0..80
0..80
0..80
0..80
0..80
0..80
0..80
0..80

Keine Auswirkung. Es werden die

1... EDGEHL
2 ... EDGELH
3..DIA

4.. GAP
5..SEG 2 4
6 .. 2-SEG

]

. EDGEHL, EDGELH, DIA,

GAP SEG 2 4

2 ... 4 bei MULTISEG

Bsp.:

Vorderkante 1.Seg. = 2
Vorderkante 2.Seg. = 4

= 0x0402 hex

(= 1026 dezimal)

Bsp.:

Hinterkante 1.Seg. = 8
Hinterkante 2.Seg. = 7

= 0x0807 hex

(= 1800 dezimal)

Werksdaten Ubernommen.

-40.000 ...
+40.000

Eingabe erfolgtin mm

MICRO-EPSILON

Tab. 6.11:
Messprogrammdatensatz
(Fortsetzung)
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Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"O" "D" "c" k. 0x3143444F
0x28 O0xAO0 0x03 0x00 0x0003A028 ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

Mégliche Fehler:

0x00000004 zu viele Daten empfangen
0x0000000A Fehler beim Schreiben in den RAM
0x0000000B falsche Daten gesendet, siehe "gultige Werte"

Messprogrammdaten speichern

SAVE_MPR_RAM_TO FLASH
Mit diesem Kommando werden die aktuell glltigen Messpro-
grammdaten aus dem Arbeitsspeicher in den Flash geschrieben.

Name:
Beschreibung:

Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " " 0x0D 0x0D2B2B2B
"o" "D" "Cc" " 0x3143444F
0x2A 0x20 0x00 0x00 0x0000202A
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"o" "D" "c" ik 0x3143444F
Ox2A O0xAO0 0x03 0x00 O0x0003A02A ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

Mégliche Fehler:

0x00000006 Flash - Zugriffsfehler

Rucksetzen der Ausgabewerte im Messmodus Triggermode
TRIGGERMODE_RESET

Setzt die Ausgabewerte im Messmodus Triggermode zuriick.

Name:

Beschreibung:

Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " " 0x0D |0x0D2B2B2B
"o" "D" "c" " 0x3143444F
0x2B 0x20 0x00 0x00 0x0000202B
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"o" "D" "c" ks 0x3143444F
0x2B O0xAO0 0x03 0x00 0x0003A02B ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

MICRO-EPSILON

Achtung: Ist ein Fehler
aufgetreten, werden die
Daten nicht Gber-
nommen!

Hinweis: Dieses Komman-
do entspricht dem
externen Reset-Eingang
im Messmodus Trigger-
mode.
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Aktivierung der Ausgabe im Messmodus Triggermode

Name: TRIGGERMODE_TRIGGER
Beschreibung: Aktiviert die Ausgabe im Messmodus Triggermode.
Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " " 0x0D 0x0D2B2B2B
"O" "D" "c" " 0x3143444F
0x2C 0x20 0x00 0x00 0x0000202C
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"O" "D" "c" " 0x3143444F
0x2C O0xAO0 0x03 0x00 0x0003A02C ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

Aktivierung des Hellabgleichs

Name: SET_LIGHT REFERENCE_TUNING
Beschreibung: Aktiviert den Hellabgleich, Ermittlung und Verwendung einer
flexiblen Kantenerkennungsschwelle.

Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " " 0x0D 0x0D2B2B2B
"o" "D" "c" " 0x3143444F
0x2D 0x20 0x00 0x00 0x0000202D
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"o" "D" "c" ik 0x3143444F
0x2D OxAO0 0x03 0x00 0x0003A02D ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

Mégliche Fehler:
0x0000000D Hellabgleich nicht erfolgreich, Strahlengang nicht frei

MICRO-EPSILON

Hinweis: Dieses Komman-
do entspricht dem
externen Trigger-Eingang
im Messmodus Trigger-
mode.

Hinweis: Dieses Komman-
do entspricht dem
Mentpunkt ,,1B20 —
Hellabgleich®.
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Rucksetzen des Hellabgleichs

Name: RESET LIGHT REFERENCE_TUNING
Beschreibung: Léscht die flexible Kantenerkennungsschwelle, Verwendung einer
festen Kantenerkennungsschwelle
Kommando:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex
" " " 0x0D 0x0D2B2B2B
"O" "D" "c" " 0x3143444F
O0x2E 0x20 0x00 0x00 0x0000202E
Antwort:
Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 hex Bemerkung
"O" "D" "c" " 0x3143444F
Ox2E O0xAO0 0x03 0x00 Ox0003A02E ohne Fehler
0x00 0x00 0x00 0x00 0x00000000 Fehlercode

6.6.4 Kommunikationsfehler

0x04 Zu viele Daten empfangen

0x06 Zugriffsverletzung auf Flash

0x0a Schreibfehlerauf RAM

0x0b Falsche Daten gesendet

0x0c Falsche Messprogrammnummer

0x01 Wenn uC Info/Daten weiterleiten muss und dies mit Fehler zuriickkommt,
z.B. Weitergabe der Daten zum DSP fehlgeschlagen

0x02 Fehler beim Holen der Info’s/Daten

0x03 Angegebene Lange im Parameter > Empfangspuffergroesse

0x05 nicht benutzt

0x07 Fehler beim Léschen des Flash

0x08 Falsche Flashsectorangabe beim Léschen, Beschreiben des Flash’s

0x09 Videokurve konnte nicht vom DSP abgeholt werden

6.7 Zeitverhalten

Der Controller im ODC 2600 arbeitet intern in 5 Zyklen:

1. Integration: Sammeln des ankommenden Lichtes im Empfanger (Messen),

2. Einlesen: Umwandlung und Speicherung der Lichtsignale als digitale Werte,

3. Berechnen: Ermittlung des Messwertes im DSP (Digitaler Signalprozessor),

4, Controlling: Ubergabe der Messwerte zum Ausgabecontroller, dort statistische
Berechnungen (Segment, Min, Max, PtP, Grenzwerte, Nullsetzung)

5. Ausgabe: Ausgabe liber die analoge und digitale Schnittstelle, Grenzwertschalt-
funktionen aktivieren.

Jeder Zyklus dauert ca. 435 us (= 1 / Messrate). Nach jeweils 5 Zyklen steht der ge-
messene Wert N am Ausgang bereit. Die Verzégerung zwischen Eingangsreaktion und
Ausgangssignal betragt 2175 us. Da die Abarbeitung der Zyklen zeitsequentiell und
raumparallel (s. Tab. 6.12) erfolgt, liegt nach weiteren 435 us schon der nachste Mess-
wert (N+1) am Ausgang an.

Im Multisegment-Betrieb wird je Segment noch ein Ausgabezyklus hinzugefigt.
Dadurch verringert sich die Messrate.

MICRO-EPSILON

Hinweis: Dieses Komman-
do entspricht dem MenU-
punkt ,1B30 — Hellab-
gleich riicksetzen®.
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Zyklus 1. 2.
Integration (Messen) N N+1
Einlesen N-1 N
Berechnen N-2 N-1
Controlling N-3 N-2
Ausgabe N-4 N-3

Tab. 6.12: Interne Zyklen im ODC-Controller

6.8 Fehlereinflisse
6.8.1 Einflisse auf das Lichtband

Kantenspriinge bewirken geman
obigem Bild Uber eine Breite von ca.
0,05 mm Messfehler.

Deshalb sollte man Messungen nicht in
unmittelbarer Nahe eines Sprunges
(z.B. Einstich, Absatz 0.4.) durchfuhren.

Ragen Kanten in das Lichtband
hinein, die nichtim Messprozess
verwendet werden, so missen diese bei
der Messprogrammeditierung bertck-
sichtigt (ausgeblendet) werden. Nutzen
Sie dazu das Programm "Segment".
Dort kénnen Sie frei wahlen, zwischen
welchen Kanten gemessen werden soll.

6.8.2 Fremdlicht

3. 4, 5. Zeit (us)
N+2 N+3 N+4 435
N+1 N+2 N+3 870
N N+1 N+2 1305
N-1 N N+1 1740
N-2 N-1 N 2175
0,3mm
Kanten-
messung
{ |
F

005 01 015 02 025 03 035 04 045mm

Bereich mit Messfehlern ca. 0,05mm breit

Abb. 6.13: Einfliisse auf das Lichtband
durch Kantensprtinge

Das telezentrische Objektivim Empfénger lasst nur Strahlen auf die CCD-Zeile, die

genau parallel zur optischen Achse verlaufen.

Solch eine Strahlung kann durch ein selbst leuchtendes Messobjekt oder durch gerich-
tete Reflexion von Fremdlicht an spiegelnden Messobjekten erzeugt werden.

Zur Beobachtung kann das Videosignalbild auf dem Display genutzt werden.

Das Roffilter im Empfanger blockiert Strahlung unter 610 nm Wellenlange (sichtbares

Licht).

Die direkte Einstrahlung gerichteter Lichtquellen, wie z.B. Reflektorlampen oder Son-
nenlicht, auf den Empfanger und das Messobjekt ist zu vermeiden.

MICRO-EPSILON

Kantensprung (Einstich
am Messobjeki)

Ausgangssignal des
ODC2600

@WICHTIG!

Direkte Einstrahlung von
Fremdlicht in den Em-
pfangsbereich vermeiden.
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6.8.3  Verunreinigungen

Staubablagerungen im Messkanal (Empfénger und Lichtquelle), besonders aber auf
dem Messobjekt, sind zu vermeiden. Nach Méglichkeit ist die horizontale Mess-
anordnung zu bevorzugen.

Zum Reinigen der Schutzscheiben ist ein sauberes, weiches fusselfreies Tuch und reiner
Alkohol (Isopropanol) zu benutzen!

Aufkeinen Fall normale Fensterputzmittel verwenden!

In staubiger Umgebung ist der Empfanger und der Laser standig mit gereinigter (staub-
und olfreier) Druckluft Gber eine handelsubliche Dise abzublasen.

6.8.4  Transparente Messobjekte

MICRO-EPSILON Eltrotec GmbH empfiehlt, bei einem Einsatz an transparenten Materia-
lien (z.B. Kanten von klaren Folien und Scheiben oder transparentes Rundmaterial -
Glasrohre) vorher Tests durchzufiihren. Dafiir ist auch der Menupunkt "Video" (siehe

Kap. 11.3.3, ,1B10 —Kantenerkennungsschwelle waehlen®) eine niitzliche Hilfe.

Transparente Messobjekte (z. B. Glasstabe oder -rohre) kbnnen das Lichtband zwar an
den AuBenkanten abschatten, im Inneren aber zum Empfanger durchlassen. Wenn Durch-
messer transparenter Objekte gemessen werden sollen, so ist das problemlos mit dem
Programm "Durchmesser (DIA)" méglich, da hier nur die erste und letzte Kante fur die
Messung des Abstandes benutzt werden.

Diffus-transparentes Material kann gemessen werden.

Siehe auch Kap. 3.12.

6.8.5 Absinken der Lichtintensitat

Die Helligkeit der Lichtquelle kann auf Grund von Alterung oder thermischer Einfliisse
mit der Zeit abnehmen. Die Lichtintensitat sollte nur im Stérungsfall nachgestellt wer-
den. Beim Werksabgleich ist die Intensitat richtig eingestellt.

Die Lichtintensitat ist anhand des Videosignals im Men ,,Video* (1B00) zu bewerten.
Ohne Messobjekt soll die Videokurve bis zum oberen Rand (Strichlinie) reichen und
nicht unter die seitlichen Marken abfallen.

Prifen Sie, ob die Intensitat

- durch Verschmutzung,

- fehlerhafte Justierung von Lichtquelle und Empfanger (bei freier Anordnung ohne
Montageschiene)

vermindert wird. Reinigen Sie die Scheiben oder justieren Sie Lichtquelle und Empfan-
ger neu.

Ebenso darf kein direktes Fremdlicht in den Empfanger strahlen, welches das Videosig-
nal erhéhen kann. Das folgende Bild zeigt drei mégliche Zustande:

Videosignal in Ordnung

(Auslieferungszustand)

Feste Kantenerkennungsschwelle

MICRO-EPSILON
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Videosignal zu niedrig, schnei-
det fast schon die feste Kanten-
erkennungsschwelle

Lichtintensitat erhohen

Videosignal zu hoch

Lichtintensitat reduzieren

Folgende Schritte zur Einstellung werden empfohlen:

1. Verlassen Sie das Meni ,,Video®. Driicken Sie dazu die Taste ,ESC*.

2. Mit der Pfeiltaste v (Down) erscheint das ,Servicemeni* (1C00) als letzter Punkt im
Menu ,Optionen®.

3. Nach Oistan zweiter Stelle (Pfeiltaste v ) das Men( ,Einstellung der Lichtintensitat"
(1C20) mit einem weiteren [auszuwahlen.

4. Andern Sie mit den Pfeiltasten die ,Intensitét in Prozent“ (1C21) und bestatigen Sie
mit L.

5. Danach ist unbedingt eine Kontrolle des Videosignals erforderlich.

6. Der Einstellvorgang ist eventuell mehrmals zu wiederholen, bis die Videokurve das
gewlnschte Ergebnis zeigt.

7. Bestatigen und speichern Sie Ihre Eingabe mit L.

8. Wenn Sie das Bedienmen( mit ,ESC* verlassen, wird der Wert der Lichtintensitatnur
bis zum Ausschalten des Controllers gehalten.

6.9 Softwareversion anzeigen

Den aktuellen Firmwarestand kénnen Sie im Servicemen abrufen.

Art, Vers.
Boot: STD 1004
ARM : STD 1014
DSP : TLZ 1016

_L_LO_L

Es kann durch Driicken von [Joder ,ESC* verlassen werden.
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7. Zubehor

Folgende Zubehdrteile sind fiir das Messystem optoCONTROL 2600 von MICRO-
EPSILON Eltrotec GmbH optional erhaltlich:

* PS 2010 Netzteil 24 VDC (fur DIN-Hutschienen-Montage)
* PC2500-3 oder-10 Versorgungskabel, 3 oder 10 m lang
* CE1800-3 oder -8 Sensorkabel-Verlangerung 3m oder 8m flir Empfanger
* CE2500-3 oder -8 Sensorkabel-Verlangerung 3m oder 8m fiir Lichtquelle
* SCA2500-3, Signal-Ausgangskabel 3m fiir Analog- und Schaltausgénge

* SCD2500-3/10/ RS422, Signal-Ausgangskabel 3m fiir Analog- und Schaltausgange
und 10m lang fiir RS422

* SCD2500-3/3/ RS232, Signal-Ausgangskabel 3m fiir Analog- und Schaltausgange
und 3m fur RS232

* SCD2500-x/CSP, Versorgungs- und Ausgangskabel fur die Verbindung zum Univer
sal- Controller CSP2008

¢ |[F 2008 Interface-Karte flir maximal vier Kanale RS422, PCI-BUS
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8. Haftung fir Sachméngel

Alle Komponenten des Gerates wurden im Werk auf die Funktionsfahigkeit hin Gberprift
und getestet.

Sollten jedoch trotz sorgfaltiger Qualitatskontrollen Fehler auftreten, sind diese umge-
hend MICRO-EPSILON Eltrotec GmbH mitzuteilen.

Die Haftung fiir Sachméangel betragt 12 Monate. Innerhalb dieses Zeitraums werden
fehlerhafte Teile, ausgenommen VerschleiBteile, kostenlos instandgesetzt oder ausge-
tauscht, wenn das Gerat kostenfreian MICRO-EPSILON Eltrotec GmbH eingeschickt
wird.

Nicht unter die Haftung flr Sachméangel fallen solche Schaden, die durch unsachgema- @ WICHTIG!
Be Behandlung oder Gewalteinwirkung entstanden oder auf Reparaturen oder Verande- Die Gehause von Empfan-

rungen durch Dritte zurtiickzuflhren sind. ger und Lichtquelle durfen
nur durch den Hersteller
Flr Reparaturen ist ausschlieBlich MICRO-EPSILON Eltrotec GmbH zusténdig. gedffnet werden!

Fur Reparatur und Service
sind die Sensoren in jedem
Fall an den Hersteller zu
senden!

Weitergehende Anspriiche kénnen nicht geltend gemacht werden. MICRO-EPSILON
Eltrotec GmbH haftet nicht fiir Folgeschaden.

Die Anspriche aus dem Kaufvertrag bleiben hierdurch unberihrt.

Im Interesse der Weiterentwicklung behalten wir uns das Recht auf Konstruktions-
anderung vor.

9. Service, Reparatur

Bei einem Defekt am Controller, Lichtquelle, Empfanger oder des Sensorkabels senden
Sie bitte das gesamte System zur Reparatur oder zum Austausch ein.

Bei Stérungen, deren Ursachen nicht eindeutig erkennbar sind, senden Sie bitte
immer das gesamte Messsystem an

MICRO-EPSILON Eltrotec GmbH
HeinkelstraBe 2
D-73066 Uhingen

Telefon: 0049 / 7161/ 98872-300
Fax: 0049 /7161/98872-303

eltrotec@micro-epsilon.de
www.micro-epsilon.de

10. AuBerbetriebnahme, Entsorgung

- Entfernen Sie das Versorgungs- und Ausgangskabel am Controller.

- Entfernen Sie das Sensorkabel zw. Lichtquelle, Empfanger und Controller.

Das optoCONTROL2600 ist entsprechend der Richtlinie 2002/95/EG, ,,RoHS*, gefertigt.
Die Entsorgung ist entsprechend den gesetzlichen Bestimmungen durchzuflhren (siehe
Richtlinie 2002/96/EG).
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11. Anhang
11.1  Werkseinstellung
Auslieferung Kunde
1000 |Optionen
Kontrast % 50
Kantenerkennungs- 50
schwelle %
MenUsprache Englisch
Einheit
. mm
Messwertanzeige
Analogausgang und
Displaywert bei Fehler Fehler
RS232
Baudrate 115.200
Paritat keine
Stopbit 2
E?<ternes Schalten der nicht aktiv
Lichtquelle
2000 Messprogramm nach Standard Kante
Power ON hell - dunkel

11.2 Interface- und Softwareunterstiutzung

Ein Controller ODC2600 wird an der PCl-Interfacekarte IF2008A von MICRO-EPSILON
Eltrotec GmbH Uber das Signal-Ausgangskabel SCD2500-3/IF2008 an der Buchse X1
(Sensor 1) angeschlossen.

Ein zweiter ODC 2600 kann an der Buchse X2 (Sensor 3) angesteckt werden. Fiir den
Anschluss von mehr als 2 Sensoren ODC 2600 an einer IF2008 benétigen Sie ein Y-
Adapterkabel von MICRO-EPSILON Eltrotec GmbH.

Die Schnittstellenparameter am ODC2600 missen auf die aktive Schnittstelle RS422
und die folgende Standardeinstellung eingestellt sein:

Baudrate: 691200 Baud

Datenformat: 8 Datenbits, keine Paritat, 1 Stopbit (8,N,1)

.0
]

IF zeean

=B m!;m oo

Wy 2 = L wan [E
" l.d:g: . ] o gt @ WICHTIG!

Ol e s Fren hod

o 8o O S e o
| —CUD" i 0° ‘o . g IF2008A benétigt an X7
|| gzo: o= """ ° OB Versorgung durch PC
a o oo0 A&A = 2 2

= il 0 %

%D S ED PCIS@3R j}”
—t ] 0000 [} a &

E

Abb. 11.1: Ansicht IF2008A
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Die Bezeichnungen "Sensor 1 u. 3" beziehen sich auf die Terminologie der Treibersoft-
ware "MEDAQIib" sowie der Messwerterfassungssoftware "ICONNECT" von MICRO-
EPSILON Eltrotec GmbH.

Mit MEDAQLIb steht Ihnen eine dokumentierte Treiber-DLL zur Verfligung. Damit binden

Sie das Mikrometer in Verbindung

- mit der PCl-Interfacekarte IF2008A und Anschlusskabel SCD2500-3/IF2008 oder

- mit dem RS422/USB-Konverter (optionales Zubehor) und passendem Anschlusskabel
PC1700-x/USB/IND

in eine bestehende oder kundeneigene PC-Software ein.

Um die verschiedenen Sensoren ansprechen zu kénnen, ist kein Wissen tiber das

unterliegende Protokoll des jeweiligen Sensors notwendig. Die einzelnen Kommandos

und Parameter fiir den anzusprechenden Sensor werden Uber abstrakte Funktionen

gesetzt, und von der MEDAQLIb entsprechend in das Protokoll des Sensors umge-

setzt.

MEDAQLIib

- enthélt eine DLL, die in C, C++, VB, Delphi und viele weitere Programme importiert
werden kann,

- himmt lhnen die Datenkonvertierung ab,

- funktioniert unabhangig vom verwendeten Schnittstellentyp,

- zeichnet sich durch gleiche Funktionen fur die Kommunikation (Befehle) aus,

- bietet ein einheitliches Ubertragungsformat fiir alle Sensoren von MICRO-EPSILON

Eltrotec GmbH.

Fur C/C+ +-Programmierer ist in MEDAQLIb eine zusétzliche Header-Datei und eine

Library-Datei integriert.

Die aktuelle Treiberroutine inklusive Dokumentation finden Sie unter:
www.micro-epsilon.de/download
www.micro-epsilon.de/link/software/medaqlib

MICRO-EPSILON
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11.3 Bedienmenu
11.3.1 Initialisierung und Bedienung im Messmodus

Warteschleife far
Download mit
Hinweistext

Laden der Options- und
Messprogrammdaten in den
Arbeitsspeicher

v

Controller arbeitet im
Standardmessprogramm
"Kante hell-dunkel"
bzw. im zuletzt ausgewéhlten
Messprogramm

erforderliche Kantenzahl
im Messfenster ?

Anzeigenwechsel
Multisegment-Messprogramm
kurz driicken

MULTISEG

ﬁo;&mim +21. 0041

P-P Min Max

MULTISEG

rsam +11. 5602 A" m +13. 2345

P-P Min Max
+0.0025 +13.2331 +13.2356

P-P Min Max
+0.0083 +11.5582 +11.5665

+0.0000 +0.0000 +0.0000

kurz driicken ESC 3 Sekunden driicken

L)

ricksetzen temporar Mastern/Nullsetzen
2.Schalten:

Mastern/Nullsetzen riickgangig

# ESC

)
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11.32 Dialog und Ablauf zum Speichern

Hauptmenue

OQOO0OO

Haben sich
Messprogrammdaten
geéandert ?
Flash ungleich
Arbeitsspeicher

Messprogramm
speichern?
Ja=ENTER Nein=ESC

m

()

N
OO OOo

es wird mit
aktuellen Daten
im Arbeitsspeicher
gearbeitet

e ~ optionen
1
8 Optionen waehlen Kap.11.3.3
0
\ J wah'
/2 N\ Messprogramm
0 Messprogramm
A 0 waehTen + Kap.11.3.5
0
. J Messprogramm
e N\ editieren
v 3 Messprogramm
0 editieren
0 Name: USER1 Kap.11.3.6
\O Type: Segment

Messprogramm
speichern als
USER1

S

Haben sich
Optionsdaten
geandert ?
Fash ungleich
Arbeitsspeicher

v

Eingabe Name des
Messprogramms:

USERL

Speichern der Messprogramm- un
Optionsdaten in den Flash
(diese Daten sind bei Pow er On
aktuell )

m
N
OQOOO OQOOO

3 Sekunden
driicken

S

Software- Reset ]4

Speichern der Messprogramm- und
Optionsdaten in den Flash
(diese Daten sind bei Power On
aktuell )

kurz - eine
Stelle w eiter

imA

A 8 Optionen
0 speichern? ESC
0 Ja=ENTER Nein=ESC
es wird mit

aktuellen Daten

rbeitsspeicher
gearbeitet
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11.3.3 Optionen (allgemeine Einstellungen)

Ooptionen waehlen

OO OR

Kontrast waehlen

MICRO-EPSILON

oRRR

Kontrast
in Prozent

Wert nicht neuer Wertim
gespeichert Arbeitsspeicher

Sprache waehlen

Menuesprache

deutsch

ONN

Menuesprache
englisch

Einheit fuer die
Messwertanzeige
waehlen

mm

ON W

Messwertanzeige in

inch ( in )

Fehlerbehandlung
Messwertanzeige
Analogausgang

d.h. es werden
+10,04VDC
ausgegeben

Parameter waehlen

RS232

Parameter waehlen

RS422

Lol

m

N | %

<:::> //‘\\ //W‘_\\ /,W‘_\\ /,W‘_\ /,(\\ |
[eNeNo N (XN, T OO OO WHR OONR OO

letzten Messwert

halten

1

2

1

0

1 . .
3 |Messwertanzeige in
1

0

1

4

1

0

ONPAR

Fehler

A
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Aktive
Schnittstelle
waehlen

RS422 \

RS232

ONNPRE

i

'

binaer \\

ASCIT

ONOR

1

7

1

0

. 1
Serielles 8
Ausgabeformat 1
des Messwertes 0
1

9

1

0

externes Schalten
der Lichtquelle
waehlen

!

nicht aktiv ‘\

1
> aktiv
0

Loeschen der be-
nutzerdefinierten

options- und
Messprogrammdaten

OoORrRX»R

Daten loeschen!
sind Sie sicher?

Ja=ENTER Nein=ESC

;

video

!

oonNkE oOowR [eXek T oouwvpR [e X Yo )= OO NR

Servicemenue <———><::::>

Optionen
(allgemeine Einstellungen)

Achtung!

Messmodus
NORMAL
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11.3.4 Optionen (Schnittstelle)

9600 Baud \

Die in den Optionen auswéhlbaren Parameter werden aus den Optionsdaten des
Arbeitsspeichers gelesen und zurlickgeschrieben. Erst beim Verlassen des HauptmenUs
kann sich der Bediener entscheiden, ob er die Parameter in den Flash-Speicher schrei-
ben mdchte. Dann sind die Daten auch nach Power ON relevant.

1 1
5 RS232 5
1 Baudrate 1 1 19200 Baud
0 1 5
1 1 38400 Baud
2 5
1 |3
3 1 115200 Baud
4
1 1 keine w
5 RS232 5 N
2 Paritaet 2 1 gerade
0 1 5 1
% 5 Paritaet
_% ungerade
1 1 1 )
5 RS232 5
3 Stopbit 3 1 Stopbit
0 1 5
= 2
2
1 1 9600 Raud \
g BaRuSd4r2a2te g é 19200 Baud \
0 1 1| (1 38400 Baud
2| |® 1| 115200 Baud )
6
3 1 1
4| |8 691200 Baud
5
1 1 keine \
6 RS422 G \
2 Paritaet 2 1 gerade
0 1 6
% % Paritaet
_% ungerade
1 1 1 \
6 RS422 6 :
3 Stopbit 3 .
0 1 6 Stopbit
3 2

Die Optionsdaten, die im Arbeitsspeicher stehen, werden fiir den Messmodus verwen-
det. Der aktuell eingestellte Parameter erscheint bei der Auswahl zuerst.

MICRO-EPSILON
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Fortsetzung Optionen (Servicemenii)

|

Software Version J‘

A

on Q=

Einstellung WA

O

Art, Vers.
Boot: STD 1004
ARM : STD 1014
DSP : TLZ 1016

Nur Anzeige

—_

Lichtintensitat J

[

A

owQO =

Test W

—_

Intensitat
in Prozent
70 %

—_

Schaltausgange J

Kantenerkennungs-
schwelle waehTen

Hellabgleich

[@XUSNV - OoONW R ORwWR

Hellabgleich
ruecksetzen

Aktivierung nur
temporar mit

]
OW[ 1: nicht aktiv
UT[ X]: aktiv
OT[ X]: aktiv <J

Fehler[ X]: aktiv
: nicht aktiv

YRy, =

Schwel 'Iwoert [%]

%

RN R

Hellabgleich
erfolgreich

1 Fehler:

B Strahlengang

2 _nicht frei
1l|weiter mit Return

R W

Ruecksetzen
Hellabgleich
erfolgreich

optoCONTROL 2600
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11.3.5 Wahl Messprogramm

Messprogramm w @ Beispiel fir die Auswahl

waehlen J eines Messprogramms
+18,123

Enter-Taste langer

SO oM

(2 Name: EDGEHL als 3 sek. Driicken
e 1 1 o O O
0 Standard Kante 0 Hauptmeni
0 hell - dunkel 0
0
<J Taste Enter driicken
v Taste Ab drucken
2
0| Messprogramm
0 wahlen
5| Name: EDGELH ) 0
2
< 0 Standard Kante <J Taste Enter drlicken
dunkel - hell
¢ % 2| Name: EDGEHL
2 Name: DIA ) 0 Standard Kante
3 0 hell - dunkel
< 0 Standard Breite AV M
\0 Durchmesser Y. essProgramm
auswahlen
2 Name: GAP Taste Enter driicken
= 4 2
0| standard Spalt 0| Messprogramm
@ 0 wahlen
2 Name: SEG 2 4 ) 0
< 5 ESC ESC-Taste driicken
D o| Standard Segment .
Kante 2 - 4
\O J 0 Hauptmenu
5| Name: MULTISEG g
< 2 :
U Standard Multi- ESC
0 segment / 0 Optionen
‘ 0 speichern?
\ 0 Ja = Enter
S N 0 Nein = ESC .
{2 | Name: Test0004 | Enter.drucken,
PAL | <J um Einstellungen
I | .
f g {Messprogramm User4! zu speichern
\\ I //I

Die in den Optionen auswéahlbaren Parameter werden aus den Optionsdaten des Ar-
beitsspeichers gelesen und zuriickgeschrieben. Erst beim Verlassen des Hauptmenis
kann sich der Bediener entscheiden, ob er die Parameter in den Flash-Speicher schrei-
ben mdchte. Dann sind die Daten auch nach Power ON relevant. Die Optionsdaten, die
im Arbeitsspeicher stehen, werden flir den Messmodus verwendet. Der aktuell einge-
stellte Parameter erscheint bei der Auswahl zuerst.

Es kénnen maximal 4 Anwenderprogramme abgespeichert werden. Sie sind Uber-
schreibbar.

Die Werkseinstellung fir das Messprogramm ist Standard Kante hell- dunkel.
Messprogramm: 2100

Programmname: EDGEHL
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11.3.6 Messprogramm editieren

Das zuvor gewahlte Messprogramm ist Vorlage fur das Editieren.

3 | Messprogramm Fenster erschgint nur, Fenster erschgint nur,
o | editieren wenn zuvor ein wenn zuvor ein Multi-
0 | Name: USERL Segmentprogramm segmentprogramm
0 | Typ: MULTISEG ausgewahlt wurde. ausgewahlt wurde.
B T L v . Segmentprogramm
‘ FroTTTIIIITees erstellen

B \
1 ¥ 1Anzahl der zu!

i 1 :

: S1 S2 %*f*fr""#{l}messenden ﬂ*b: q TTTTTTTTTTITTTY )

; ! 1o d :

1.k 1 3 P lelseamense o iairi -

J2LK 2 4 / ! KN
1 e ’
l | |

1

)
‘editieren i 3
1
:

Master Wert

+00.0000 mm @

Eingabe Wert <J
fuer Master

[@REN \CR¢L]

Wert nicht Neuer Wertim
gespeichert Arbeitsspeicher Kurz
driicken,
? Q 3Sek. eine Stelle
driicken weiter.

Eingabe Offset - Gz Aaselge

fuer Anzeige

:

Eingabe Faktor <
fuer Anzeige

:

Eingabe Offset
fuer -
Analogausgang

:

Eingabe Faktor
fuer -
Analogausgang

:

Eingabe obere
Warngrenze

+00.0000 mm

\4
Q=+ wWww

N

Faktor Anzeige

+1.0000

\4
[ R N
-/

Offset Analog

+00.0000 VDC

\4
o = 0w

Faktor Analog

+1.0000

\4
Q=2 O W)
./ N

obere Warngrenze
(ow)
+040.0000 mm

N

\J
o = N Ww

— — — — —
- = = = = =
O O NW (e Neie N o oUW OO b~ W OO0 Ww oW

1) Diese MenUpunkte kénnen bei dem Messprogramm Multisegment nicht angewahlt und
bearbeitet werden, da deren Inhalte nicht verwendet werden! Analogausgang = 0 VDC.
Die Funktion Nullsetzen / Mastern kann nicht ausgefuhrt werden.

2) Die Grenzwertausgabe des Messprogramms Multisegment weicht von den anderen
Standardprogrammen ab. FUr das Segment 142 kann eine obere und eine untere Grenze
festgelegt werden.
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Messprogramm editieren (Fortsetzung)

N

Eingabe untere

warngrenze

¢

N

Eingabe obere

O R oow

untere Warngrenz
+000. 0000 mm

Toleranzgrenze

;

Eingabe untere

orwvw

obere To1 grenze
+040. 0000 mm

Toleranzgrenze

- = 5

¢

Anzahle Messwerte
waehlen fuer die

OoORrR>Ww

untere Tol-grenze
(un)
+000.0000 mm

Medianbildung

—

;

Anzahl Messwerte
waehlen fuer die

O W

Median
ueber n Messwerte
kein Median

Auswahl 3,5, 7,9

Mittelwertbildung

!

~ ~ ~
OO0 w oo Nw oo wWww ooOorw ocoowvww OO oow

bis 128 gleitend
bis 4096 rekursiv

3
C
1
0

Mittelwertbildung

gleitend 1 - 128

rekursiv 129-4096
0001

Messmodus waehlen

o i

Auswahl MAX_CONT, MIN_CONT,
P-P_CONT, MAX_TRIG,
MIN_TRIG, P-P_TRIG

OoORrO0Ow

Messmodus
NORMAL

SC1_TRIG

MICRO-EPSILON

@ Achtung!

2) Die Grenzwertausgabe des Messprogramms Multisegment weicht von den anderen
Standardprogrammen ab. Fur das Segment 1+2 kann eine obere und eine untere Grenze

festgelegt werden.

Der Messmodus ist nicht
wahlbar, wenn die Licht-
steuerung aktiv ist.

Dann ist der Messmodus
NORMAL aktiv.

optoCONTROL 2600



Anhang
MICRO-EPSILON

Messprogramm editieren

g

3 | sichtb.Kanten: 6
v 1
Y 4J | 2 1.Segment
0|1.Kante ?: 1

A

Fehler:
Vorderkante >=
Anzahl Kanten
weiter mit Return

Vorderkante <
Anzahl sicht-
barer Kanten

v
sichtb.Kanten: 6

3

1 1.Segment

g 1.Kante : 1
2.Kante ?: 2

bearbeitetes
| Segment+1

- .

A

Fehler:
Hinterkante <=
Vorderkante Kanten

Vorderkante < Hinter-=
kante =< Anzahl sicht-
barer Kanten?

nein

Fehler:
Hinterkante >
Anzahl Kanten
weiter mit Return

ja bearbeitetes Segment
== Anzahl der zu
messenden Segmente?

nein

Die Vorderkante kann auch = 0 gesetzt werden, dann wird vom Nullpunkt des Empfan-
gers gemessen.
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11.3.7 Grenzwerte bei der Multisegment-Messung

Die Grenzwertausgabe des Messprogramms Multisegment weicht von den anderen
Standardprogrammen ab. Fiir das Segment 142 kann eine obere und eine untere

Grenze festgelegt werden.

Standard

Multisegment

Obere Warngrenze

Obere Grenze 1. Segment

Untere Warngrenze

Untere Grenze 1. Segment

Obere Toleranzgrenze

Obere Grenze 2. Segment

Untere Toleranzgrenze

Untere Grenze 2. Segment

obere Grenze

OONwW

Eingabe 1.Segment

—

¢

Eingabe 1.Segment
untere Grenze

[@XeXe NV

:

Eingabe 2.Segment
obere Grenze

ooV w

¢

Eingabe 2.Segment
untere Grenze

OO W

- 5

obere Grenze sl

+40. 0000 mm

O R oow

untere Grenze sl

+00. 0000 mm

obere Grenze S2

+40. 0000 mm

OoRrRX>w

untere Grenze S2

+00. 0000 mm

J
J
J
J
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Anhang

11.4 Standard Messprogrammdaten ODC2600-40

TVINHON IVIWHON | TVINHON IVWHON VINHON IVINHON sSnpowsssi\
Bunpjiquem|snin
I 8 I 8 I I N} sUBMSSSN |Yyezuy
uiey uiey uiey uiey uiey uiey uelps|N
ww ww o wuw o ww ww ww (wbag'g MO Jei83un)
0000000+ -000'000+ [-000°000+ | OOO0O'000+ | 0000000+ | OOO0'000+ azuaibzuels|o] ai8un
ww ww o ww o wuw ww ww (wbss'z MO J1e1890)
0000°0%¥70+ |-000°0%0+ |-000°0%70+ | 000000+ | 0000'0%0+ | 0000 OO+ ezueibzuels|ol 8i8d0
ww wuw o wuw Qo wuw ww ww (wbss' | MO J8i81un)
0000°000+ |-000°000+ |-000°000+ | 0000'000+ [0000'000+ | 0000000+ szusaiBulep aisun
ww wuw o wuw Qo ww ww ww (wbas’'| MO J181890)
0000070+ |-000°0¥0+ |-000°0%70+ | 000000+ [ 0000'0%0+ | 0000 OO+ szusiButep sisqo
000" |+ 000’} + 000" |+ 000" | + 000" |+ 000 L+ Boleuy Jopjeq
OdA OdA OdA OdA Odn
OdA 00000+ | 00000+ 00000+ 000’00+ 00000+ 000’00+ Boleuy 1esyo
000"+ 000" |+ 000"+ 000" |+ 000" L+ 000" L+ ablazuy Jopjed
ww ww 0 ww o ww ww ww
0000°'000+ |-000°'000+ [-000'000+ | 0000000+ |0000 000+ | 0000 000+ sblazuy 189S0
ww ww 0 ww o ww ww ww
0000000+ |-000°000+ [-000'000+ | 0000000+ | 0000000+ | 0000000+ Hamisysel\
8 sjueyISiuIH
14
VA sjueMJepIOA
9 sjueMIsiuIH
€
S sjueMIepIOA
14 sjuesusluIH
4
€ sjueMJepIOA
I sjuesJsluIH
L
L slueMJepIOA
X 8 I I I 8 wswbes
S3SILTINN ¥ ¢ B3s dvo via H13®a3s TH3IHA3 sweN
uslepwuwelboidsseN| 000
Haluysp Haluysp Hsluysp Haluysp J8ssawl
-1ezynuaq -1ezinuaq -lezinueq -1ezinueq uswbes v-2 -yoinQg IED] |@junp swuweiboidssay
d3snN €d3sn cd3sn Ld3sn -HNA uswbes Heds / ®ualig - I®unp - 118y 18p usieq
lepusmuy plepuels
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