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Die Anbauteile am KFZ, wie z.B. die Parksensoren, werden getrennt la-
ckiert. In der Montage muss aber die Farbdifferenz zwischen dem Park-
sensor und der StoBstange gleich Null sein. Dies bedeutet, dass die bei-
den Farben identisch sind. Der Farbsensor colorSENSOR LT-2-DU von
Micro-Epsilon ermdglicht einen direkten Farbvergleich zwischen dem
Parksensor und der HeckstoBstange.

Der colorSENSOR LT-2-DU besteht aus zwei Farbsensoren. Die integrier-
te Elektronik fuhrt eine logische Auswertung durch. Sie definiert z.B. wie
weit die zwei Farben der beiden Farbsensoren bzw. Kanéle voneinander
entfernt sein durfen. Fir den Kunden bedeutet dies, dass kein weiterer
Aufwand in die Auswertung der Messung investiert werden muss: Der
Sensor gibt ein NIO-Signal aus, wenn sich die Farben voneinander unter-
scheiden und ein 10-Signal, wenn die Farben gleich sind.

Das gleiche Messsystem kann fUr den farblichen Vergleich anderer An-
bauteile genutzt werden: z.B. Abdeckung der Scheinwerferreinigungsdu-
sen zum StoBfanger; Spiegel zur Karosserie, Karosserie zum StoBfanger.
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Vorteile

Die Farben mussen nicht im Sensor eingelernt werden, es muss lediglich
definiert werden, wie groB der Farbabstand zwischen den beiden Farb-
kanalen sein darf.

Anforderungen an das Messsystem
= Messobjekt: lackierte, glanzende, gekrimmte Oberflache
= Messbereich:
Abstand der KL-D-40 Fokusoptiken zum Messobjekt: 20 mm + 5 mm
= Genauigkeit: AE = 0,8
= Betriebstemperatur: -10 ... +55 °C
= gesamtes Farbspektrum der Kfz-Industrie

Umgebungsbedingungen
Eine sichere Detektion der Farben wird gewahrleistet, wenn die Umge-
bungslichtstarke nicht mehr als 5000 Lux betragt.

Systemaufbau

= colorSENSOR LT-2-DU

= 2 x FAD-M-A2.0-2,5-1200-67°
= 2 x Fokuslinse Typ KL-D-40
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