Sicherheit

Die Systemhandhabung setzt die Kenntnis der Montageanleitung
voraus. In dieser Montageanleitung werden folgende Bezeichnungen
verwendet:

/\VORSICHT | Zeigt eine gefahrliche Situation an, die zu geringfligigen oder
mittelschweren Verletzungen fuhrt, falls diese nicht vermie-
den wird.

Zeigt eine Situation an, die zu Sachschéaden fihren kann,
falls diese nicht vermieden wird.

= Zeigt eine ausfuhrende Tétigkeit an.
1 Zeigt einen Anwendertipp an.

Warnhinweise
A\ VORSICHT

SchlieBen Sie die Spannungsversorgung und das Anzeige-/Ausgabege-
rat nach den Sicherheitsvorschriften flr elektrische Betriebsmittel an.

> Verletzungsgefahr durch Stromschlag, Beschadigung oder Zersto-
rung des Sensors

HINWEIS

Die Versorgungsspannung darf angegebene Grenzen nicht tberschrei-
ten.

> Beschéadigung oder Zerstérung des Sensors
Vermeiden Sie St6Be und Schlage auf den Sensor.
> Beschédigung oder Zerstérung des Sensors
Schitzen Sie das Sensorkabel vor Beschadigung.
> Ausfall des Messgeréates

BestimmungsgemaBe Verwendung

Der eddyNCDT 3005 ist fur den Einsatz im Industrie- und Laborbe-
reich konzipiert. Es wird eingesetzt zur Weg-, Abstands-, Dicken- und
Bewegungsmessung und zur Positionserfassung von Bauteilen oder
Maschinenkomponenten. Das System darf nur innerhalb der in den
technischen Daten angegebenen Werte betrieben werden. Das System
ist so einzusetzen, dass bei Fehlfunktionen oder Totalausfall des Sys-
tems keine Personen geféhrdet oder Maschinen und andere materielle
Guter beschadigt werden. Bei sicherheitsbezogener Anwendung sind
zuséatzlich Vorkehrungen flr die Sicherheit und zur Schadensverhitung
zu treffen.

Technische Daten

Sensor DT3005-U1-x-C1
Messbereich 1 mm
Messbereichsanfang (MBA) 0,1 mm
Auflésung ' 0,5 um
Grenzfrequenz (-3dB) 5 kHz

Analogausgang |75 kSa/s (16 bit)

Installation und Montage

Auf den Kabelmantel, das Sensorkabel, das Versorgungskabel und das
Ausgangskabel durfen keine scharfkantigen oder schweren Gegenstande
einwirken.

=3 Uberpriifen Sie vor Inbetriebnahme alle Steckverbindungen auf festen
Sitz.

1) RMS Rauschen bezogen auf Messbereichsmitte bei einer Grenzfrequenz von 5 kHz
2) Angaben bezogen auf Messbereichsmitte, im kompensierten Temperaturbereich

3) Stahl: St37 Stahl DIN1.0037, Aluminium: AIMg3

4) Gesamtgewicht fur Controller, Kabel und Sensor

Messrate Digitale Schnittstelle| 1 kSa/s (16 bit) Aufbau: Der vordere Teil des Sensors mit gekapselter Spule besteht aus elekt-
Linearitat < +25um risch nicht leitenden Materialien.
Temperatur- Sensor <0,25um /K . In radialer Richtung kénnen sich in der Umgebung befindliche Metall-
stabilitat 2 Controller ' I teile &hnlich wie das Messobjekt verhalten, wodurch das Messergebnis
Temperaturkom- Sensor|+10 ... +125 °C (optional -20 ... +180 °C) ungenau wird. Bitte beachten Sie dies durch die Auswahl des Materials
pensation Controller|+10 ... +60 °C (optional -20 ... 70 °C) fir die Sensormontage und den Aufbau.
Sensortyp Ungeschirmt
MindestgréBe Messobjekt (flach) |@ 24 mm Sw10 ~
Messobjektmaterial 3 Aluminium, Stahl 3 N
Versorgungsspannung 12...32VDC I 3,
Leistungsaufnahme 0,6 W &l ok ©
Analogausgang 05..95V SIEIT — ] [~ 3
Synchronisation Durch LF & HF Variante = i
Sensor: Integriertes Kabel, Lange 1 m, min. \
Biegeradius 20 mm 4 3.2
Anschluss Versorgung/Signal: Steckverbinder 5-polig ~ = 30 - & -
M12 (Kabel, siehe Zubehor) - >

) Lagerung|-20 ... +80 °C ES-U1-C-CAx, Abmessungen in mm

;eel;r;?;:atur Betrieb Sensor: -20 ... +125 °C (optional -20 ...
+180 °C), Controller: -20 ... +70 °C B 104,8 _

i 10 bar (Sensor, Kabel und Controller front- - 14 %
Druckbestandigkeit seitig), Controller rickseitig IP67 (gesteckt) o E— %
Schock (DIN EN 60068-2-27) 15 g'/ 6 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen — Sensor

und je 1000 Schocks EE <
. 5g/10 ... 500 Hz in 3 Achsen, je 2 Rich- fhﬂ 1
Vibration (DIN EN 60068-2-6) tungen und je 10 Zyklen Y
Schutzart (DIN EN 60529) IP67 Q
Gewicht ca.70g DT3005-x, Abmessungen in mm

AAA Messrichtung A Steckerseite

Messaufbau

Wirbelstromsensoren erzeugen elektrische Felder, die sich Uberlagern kénnen,
wenn die Sensoren zu nahe aneinander platziert werden (sogenanntes Cross-
Talk). Um dies zu vermeiden, gibt es zwei Lésungen:

Montage mit ausreichend Mindestabstand
DT3005-U1-x-C1/LF

"1 Mindest-
I abstand

> 24 mm

Mindest-
abstand
> 24 mm

DT3005-U1-x-C1/LF DT3005-U1-x-C1/HF

Montage von Sensoren mit unterschiedlichen Frequenzen (LF / HF)
DT3005-U1-x-C1/LF DT3005-.../HF DT3005-.../LF
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Messobjekt

DT3005-U1-x-C1/HF

Beim Betrieb mehrerer eddyNCDT Messsysteme kdnnen diese mit einer neu-
artigen Frequenztrennung (LF/HF) geliefert werden. Die Frequenztrennung
ermdglicht einen Mehrkanalbetrieb ohne gegenseitige Beeinflussung (Cross-
Talk). Dank dieser Funktion ist eine Synchronisation tber ein Synchronisa-
tionskabel nicht erforderlich.

Bei mehr als 2 Sensoren ist die abwechselnde Reihenfolge LF-HF-LF-
HF- ... bzw. HF-LF-HF-LF- ... zu beachten.

Die Wahl von LF oder HF Sensoren betrifft nur die Frequenz des elektrischen
Feldes und hat keine Auswirkung auf die Genauigkeit, die max. Grenzfrequenz
oder Messrate des Controllers.
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Messbereich und Ausgangskennwerte

Fur jeden Sensor muss ein Mindestabstand zum Messobjekt eingehalten
werden. Dadurch werden sowohl eine Messunsicherheit durch eine Ber(h-
rung des Sensors mit dem Messobjekt als auch eine mechanische Beschadi-
gung des Sensors/Messobjekts vermieden. Messbereichsanfang (MBA) des

DT3005-U1-x-C1 ist 0,1 mm.
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und Messobjekt

Anschlussbelegung

Installationsbedingungen

Bei Wirbelstromsensoren hat die relative GroBe des Messobjekts zum Sensor
Auswirkungen auf die Linearitdtsabweichung. Im Idealfall ist die Messobjekt-
gréBe mindestens 4 x Sensordurchmesser.
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DT3005-x PCx/5-M12

Pin | Beschreibung Farbe

1 + 24 V Versorgung Braun

2 Wegsignal Weif3

3 |GND Blau

4 RS485 A/ + Schwarz

5 RS485B/ - Grau Steckerseite

Montage, Abmessungen in mm
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Messunsicherheit in Abhéngigkeit von Abstand A und Messobjektmaterial

Digitale Schnittstellen

Das DT3005 kann Uber verschiedene Schnittstellenmodule an Feldbusse oder
PC Uber die Software sensorT0OOL angeschlossen werden. Ausflhrliche Infor-
mationen dazu finden Sie unter: https://www.micro-epsilon.de/download-file/
man--eddyNCDT-3005-Schnittstellen--de.pdf

Anschluss an PROFINET, EtherCAT, Ethernet/IP liber IF2035

Bis zu 32 Sensoren kdnnen Uber das optional erhaltliche Schnittstellenmodul

IF2035 an gangige Feldbusse angeschlossen werden (PROFINET, EtherCAT,

Ethernet/IP).

=3 Vergeben Sie z. B. mit Hilfe der Software sensorT0OT vor Betrieb meh-
rerer DT3005 Controller an einer IF2035 eindeutige Bus-Adressen. Eine
direkte Adressvergabe mittels Feldbus ist nicht méglich.
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Anschluss der eddyNCDT 3005 Controller an das Schnittstellenmodul IF2035
mit optionalem Netzteil PS2020

Anschluss an Feldbusse - IF1032/ETH

Wenn nur 1 Sensor an ein Schnittstellenmodul angeschlossen werden muss,
bietet das optional erhéltliche IF1032/ETH die Moglichkeit dazu (Ethernet,
EtherCAT).

Weitere Informationen zum IF2035 und zum IF1032/ETH Schnittstellenmodul
kénnen Sie in der jeweiligen Betriebsanleitung nachlesen. Diese finden Sie
Online unter:
https://www.micro-epsilon.de/industrie-sensoren/schnittstellen-verrechnung/
if2035-industrial-ethernet/

https://www.micro-epsilon.de/fileadmin/download/manuals/man--IF1032-ETH-
-de.pdf

Anschluss an PC und sensorTOOL

[ SchlieBen Sie maximal 125 eddyNCDT 3005 Controller mit einem
USB-zu-RS485 Konverter an einen freien USB-Port Ihres PCs an und
schlieBen Sie das Netzteil an den eddyNCDT 3005 an.

Optionales Zubehor
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Anschluss des eddyNCDT 3005 an den PC mittels eines USB/RS485
Konverters

Mit sensorTOOL steht Ihnen eine dokumentierte Software zur Verfigung, mit
der Sie den Sensor einstellen, visualisieren und dokumentieren kénnen.

Dieses Programm finden Sie online unter https://www.micro-epsilon.de/down-

load/software/sensorTOOL.exe.

Deutsch &

Suchergebnisse (1)

Verbindungen [~] 4

eddyNCDT 3005 @ COMS, 230400 Baud, Address(R5485) 126

O starte Datenaufnahme
SensorOnMEbus (0}

Parameter

Bezeichnung Beschreibung Artikel-
nummer
Spannflansch 0801058
P 027 .. 20 _
12 mm >
\q <15
D=0 , !
o | o
S (@)L
0 F1To) 7any A
‘ ‘ ‘ —1 8l & %) \
\
Abmessungen in mm
PC5/5-M12  Versorgungs-/Ausgangskabel, 5 m lang 2901752
PC10/5-M12  Versorgungs-/Ausgangskabel, 10 m lang 29011116
PC20/5-M12  Versorgungs-/Ausgangskabel, 20 m lang 29011178
PC5/5/90 PC5/5/90 Versorgungs- und Signalkabel 29011147
IF7001 IF7001 Einkanal USB/RS485 Konverter 2213034
IF2035- IF2035-PROFINET Schnittstellenmodul fir PROFINET mit 2211039
PROFINET Hutschienengehause
IF2035- IF2035-EtherCAT Schnittstellenmodul fir EtherCAT mit Hut- 2211036
EtherCAT schienengehéuse
IF2035-EIP IF2035-EIP Schnittstellenmodul fiir EtherNet/IP mit Hutschie- 2211038
nengehéuse
IF1032/ETH  IF1032/ETH Schnittstellenmodul ME Ethernet/EtherCAT 2420066
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ntroller: 94496

200

€2} Konfiguriere Baudrate

Weitere Infomationen zum Schnittstellenmodul und zur Software sensor-
ToOL finden Sie in der Schnittstellenanleitung https://www.micro-epsilon.de/

download-file/man--eddyNCDT-3005-Schnittstellen--de.pdf.

Hinweise zur Produktkennzeichnung

Das Produkt erfullt die Anforderungen nach CE und UKCA. Alle in der Be-
triebsanleitung beschriebenen Vorgaben und Sicherheitshinweise sind einzu-
halten.
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