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Seilzugsensor-Mechaniken zur individuellen Encoder-Montage
wireSENSOR

Messbereiche bis 50.000 mm
Kompakte Bauform bei groBem Messbereich

Einfache, schnelle und flexible Montage

Hohe Betriebssicherheit und lange
Lebensdauer

Ideal fiir angepasste
Sensor-Ausfiihrungen und hohe Stiickzahlen

Analoge und digitale Ausgange

Seilhaken

Gummipuffer
Messprinzip

Seilzug-Wegsensoren messen lineare Bewegungen Uber ein hoch-
flexibles Stahlseil. Durch die Verwendung von hochwertigen Bauteilen
ist eine lange Lebensdauer und hohe Betriebssicherheit gewahrleistet.

Sie erhalten bei MICRO-EPSILON zahlreiche Modelle verschiedener
Seilzug-Mechaniken zur Anbindung verschiedener Drehgeber. Fir be-
sondere Anwendungen in hohen Stlickzahlen entwickeln und fertigen
wir fur Sie angepasste OEM-Ausfuhrungen.

Die Modelle der Reihe wireSENSOR bestechen durch ein optimales SREELE
Verhaltnis von Messbereich zu BaugroBe, einfachste Montage und
Handhabung. Der robuste Sensoraufbau ermoglicht den Einsatz in
schwierigen Umgebungsbedingungen.

Seiltrommel




Robuste Seilzug-Sensor-Mechanik zur Montage von Encodern
Die wireSENSOR Mechaniken sind zur Montage von Inkremental-
bzw. Absolutencoder konzipiert. Damit kénnen die Schnittstelle,
die Auflésung und die Anschlussart individuell festgelegt und auf
die Signalweiterverarbeitung abgestimmt werden. Hochwertige
Prazisionskomponenten und eine robuste Konstruktion erméglichen
hohe Betriebssicherheit und lange Lebensdauer auch unter rauen
Industriebedingungen.

Eine vollstandige Messeinheit besteht aus der Basis-Seilzug-Mechanik
und dem Adapter fur den kundenspezifischen Encoder. Der Adapter
enthalt samtliches notwendige Befestigungszubehér fur die Montage
lhres Encoders.

Folgende Encodertypen kénnen standardmaBig verbaut werden:
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Seilzugsensor-Mechaniken mit Kunststoffgehause

MK60-M

Modell

Messbereich

Ausgangsart

Auflésung

Linearitat

Mittlerer Weg pro Umdrehung
Geeigneter Drehgeber

Adapter-Flansch
fur Drehgeber @ 58

Maximale Auszugskraft
Minimale Einzugskraft

Maximale Seilbeschleunigung
Material

Seilanschluss

Montage
Temperaturbereich

Schock (DIN EN 60068-2-29)
Vibration (DIN EN 60068-2-6)
Schutzart (DIN EN 60529)

Gewicht
d.M. = des Messbereichs

statisch (20 Hz)

statisch (20 Hz)
< +0,1%dM

Synchroflansch

Gehause

Messsell

Lagerung

Betrieb

Alle Angaben beziehen sich auf die Mechanik ohne Drehgeber

wireSENSOR WPS-2400-MK60-M

|

WPS-2400-MK60-M

2400 mm

abhangig vom Encoder

abhangig vom Encoder

< +24mm

150,75 mm

Flanschtyp @ 58 mm: Synchroflansch @ 6 mm Welle

Edelstahl mit Polyamid ummantelt (2 0,45 mm)

im Lieferumfang enhalten

8N
TN

59

Kunststoff

Seilhaken

Befestigungsbohrungen

-40 ... +85°C
-40 ... +85°C

50 g /5 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks

96 H7 8"

935

750 0%

+0.1
470

0,5

56,8

20g/20Hz ... 2kHz in 3 Achsen und je 10 Zyklen

(142)

abhangig vom Encoder

0,2 kg
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(MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu)



Seilzugsensor-Mechaniken mit Kunststoffgehause
MK88-M

Modell WPS-2300-MK88-M WPS-3500-MK88-M WPS-5000-MK88-M
Messbereich 2300 mm 3500 mm 5000 mm
Ausgangsart abhangig vom Encoder
Auflésung statisch (20 Hz) abhangig vom Encoder
< +0,1%dM < +23mm - -
Linearitat < +0,3%dM - < +10,5mm -
< +04%dM - - < =20 mm

Mittlerer Weg pro Umdrehung 237,8 mm 238,17 mm 238,7 mm
Geeigneter Drehgeber Flanschtyp @ 58 mm: Synchroflansch @ 6 mm Welle
ﬁ.}?egt:r:_g':elabr;(;hss Synchroflansch im Lieferumfang enthalten
Maximale Auszugskraft ca.9N
Minimale Einzugskraft ca. 4N
Maximale Seilbeschleunigung ca.7g

Gehause Kunststoff
Material

Messseil Edelstahl mit Polyamid ummantelt (¢ 0,45 mm)
Seilanschluss Seilhaken
Montage Befestigungsbohrungen bzw. Montagenuten am Sensorgehause

Lagerung -20 ... +80°C
Temperaturbereich

Betrieb -20 ... +80 °C (auf Anfrage -40 ... +85 °C)

Schock (DIN EN 60068-2-29) 50 g/ 10 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks
Vibration (DIN EN 60068-2-6) 20g/20Hz ... 2 kHz in 3 Achsen und je 10 Zyklen
Schutzart (DIN EN 60529) abhangig vom Encoder
Gewicht 0,5kg

d. M. = des Messbereichs
Alle Angaben beziehen sich auf die Mechanik ohne Drehgeber

wireSENSOR WPS-MK88-M
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(MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu)



Seilzugsensor-Mechaniken mit Kunststoffgehause

WPS-K100-M

Modell
Messbereich
Ausgangsart

Auflésung
Linearitat

Mittlerer Weg pro Umdrehung
Geeigneter Drehgeber

Adapter-Flansch fir Drehgeber @ 58

Maximale Auszugskraft
Minimale Einzugskraft

Maximale Seilbeschleunigung

Material

Seilanschluss

Montage

Temperaturbereich

Schock (DIN EN 60068-2-27)
Vibration (DIN EN 60068-2-6)
Schutzart (DIN EN 60529)

Gewicht
d.M. = des Messbereichs

IA

+0,10 % d.M.

IA

+0,25 % d.M.

Synchroflansch

Gehéause

Messseil

Lagerung

Betrieb

Alle Angaben beziehen sich auf die Mechanik ohne Drehgeber

WPS-1500-K100-M  WPS-2500-K100-M WPS-3500-K100-M  WPS-5000-K100-M  WPS-8000-K100-M

1500 mm

< +1,56mm

2500 mm

< +25mm

263,6 mm

3500 mm 5000 mm
abhangig vom Encoder
abhangig vom Encoder
< *£3,5mm < =5mm
263,1 mm

Flanschtyp @ 58 mm: Synchroflansch @ 6 mm Welle

Edelstahl mit Polyamid ummantelt
(2 0,61 mm)

im Lieferumfang enthalten

ca. 10N

ca.2N

ca.5g

Glasfaserverstarkter Kunststoff

8000 mm

< +20 mm

263,75 mm

Edelstahl mit Polyamid ummantelt

Seilhaken

(2 0,45 mm)

Durchgangsbohrungen @ 6,4 mm und Montagenuten (fir M6) am Sensorgehause

-40 ... +85°C
-40 ... +85°C

5g/10 ... 150 Hz in 3 Achsen und je 20 Zyklen

abhangig vom Encoder

ca. 500 g

50 g/ 8 msin 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks



WPS-1500-K100-M / WPS-2500-K100-M
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(MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu)



Seilzugsensor-Mechaniken mit Aluminiumgehause

P60-M

Modell

Messbereich

Ausgangsart

Auflésung

Linearitat

Mittlerer Weg pro Umdrehung
Geeigneter Drehgeber
Maximale Auszugskraft
Minimale Einzugskraft

Maximale Seilbeschleunigung
Material

Seilanschluss

Montage
Temperaturbereich

Schock (DIN EN 60068-2-29)
Vibration (DIN EN 60068-2-6)
Schutzart (DIN EN 60529)

Gewicht
d.M. = des Messbereichs

statisch (20 Hz)

statisch (20 Hz)
< +0,02 % d.M.

Gehause

Messseil

Lagerung

Betrieb

Alle Angaben beziehen sich auf die Mechanik ohne Drehgeber

wireSENSOR WDS-2000-P60-M

M4
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WDS-2000-P60-M
2000 mm
abhangig vom Encoder
abhangig vom Encoder
< +£0,4mm
150 mm
Flanschtyp @ 58 mm: Synchroflansch @ 6 mm Welle
7N
35N
109
Aluminium
Edelstahl mit Polyamid ummantelt (o 0,45 mm)
M4-Gewindebolzen
Montagenuten am Sensorgehause
-40 ... +80°C
-20 ... +80°C
50 g/ 10 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks
20g/20Hz ... 2 kHz in 3 Achsen und je 10 Zyklen
abhangig vom Encoder

1kg

(24)

Ansicht P

Montagenuten
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(MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu)




Seilzugsensor-Mechaniken mit Aluminiumgehause

P85-M

Modell

Messbereich

Ausgangsart

Auflésung

Linearitat

Mittlerer Weg pro Umdrehung
Geeigneter Drehgeber

Adapter-Flansch
far Drehgeber @ 58 mm

Maximale Auszugskraft
Minimale Einzugskraft

Maximale Seilbeschleunigung
Material

Seilanschluss

Montage
Temperaturbereich

Schock (DIN EN 60068-2-29)
Vibration (DIN EN 60068-2-6)
Schutzart (DIN EN 60529)

Gewicht
d.M. = des Messbereichs

statisch (20 Hz)

statisch (20 Hz)

< +0,02 % d.M.

Synchroflansch

Klemmflansch

Gehéause

Messseil

Lagerung

Betrieb

Alle Angaben beziehen sich auf die Mechanik ohne Drehgeber

wireSENSOR WDS-2500-P85-M

4x Schraube M4x6 DIN912
4x Fécherscheibe DIN6798A

WDS-2500-P85-M
2500 mm
abhéangig vom Encoder
abhangig vom Encoder
< +0,5mm

199,8 mm

Flanschtyp @ 58 mm: Synchroflansch @ 6 mm Welle, Klemmflansch @ 10 mm Welle

Im Lieferumfang enthalten

WDS-EAC115
16N
6N
59

Aluminium
Edelstahl mit Polyamid ummantelt (g 1,2 mm)
Ring6se (2 30 mm)
Montagenuten am Sensorgehause
-40 ... +80°C
-20 ... +80°C
50 g/ 10 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks
20g/20Hz ... 2 kHz in 3 Achsen und je 10 Zyklen

abhangig vom Encoder

1kg

2x Feststell-
schraube M4

2x Nutenstein

(MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu)

4x Befestigungs- g
bohrungen M6 2
[H] ~
| [ | T
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—
e ° ° [
v
S
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o ° °
— ) ] e
36 10,5+0,5
85,5 21,2




Seilzugsensor-Mechaniken mit Aluminiumgehause
P96-M

Modell WDS-3000-P96-M
Messbereich statisch (20 Hz) 3000 mm
Ausgangsart abhangig vom Encoder
Auflésung statisch (20 Hz) abhangig vom Encoder
Linearitat < +0,02 % d.M. < +0,6 mm
Mittlerer Weg pro Umdrehung 260,09 mm
Geeigneter Drehgeber Flanschtyp @ 58 mm: Synchroflansch @ 6 mm Welle, Klemmflansch @ 10 mm Welle
Adapter-Flansch Synchroflansch im Lieferumfang enthalten
fr Drehgeber ¢ 58 mm Klemmflansch WDS-EAC 96/200
Maximale Auszugskraft 10N
Minimale Einzugskraft 5N
Maximale Seilbeschleunigung 79

Gehause Aluminium
Material

Messseil Edelstahl mit Polyamid ummantelt (o 0,8 mm)
Seilanschluss M4-Gewindebolzen
Montage Nutensteine

Lagerung -40 ... +80°C
Temperaturbereich

Betrieb -20... +80°C

Schock (DIN EN 60068-2-29) 50 g/ 10 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks
Vibration (DIN EN 60068-2-6) 20g/20Hz ... 2 kHz in 3 Achsen und je 10 Zyklen
Schutzart (DIN EN 60529) abhangig vom Encoder
Gewicht 1,1 kg

d.M. = des Messbereichs
Alle Angaben beziehen sich auf die Mechanik ohne Drehgeber

wireSENSOR WDS-3000-P96-M

2x Mutter M4 SW7

2x Feststellschraube M4

258
250
035

g g 2x Nutenstein ~
4 S S | I P iy _
| | Sl
|

L ( M
! ‘ 4x M6
36 | 56 )

(MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu)



Seilzugsensor-Mechaniken mit Aluminiumgehause

P115-M

Modell
Messbereich
Ausgangsart

Auflésung
Linearitat

Mittlerer Weg pro Umdrehung
Geeigneter Drehgeber

Adapter-Flansch
fur Drehgeber @ 58 mm

Maximale Auszugskraft
Minimale Einzugskraft

Maximale Seilbeschleunigung
Material

Seilanschluss

Montage
Temperaturbereich

Schock (DIN EN 60068-2-29)
Vibration (DIN EN 60068-2-6)
Schutzart (DIN EN 60529)
Gewicht

d.M. = des Messbereichs

statisch (20 Hz)

statisch (20 Hz)

IA

+0,01 % d.M.

IA

+0,02 % d.M.

Synchroflansch

Klemmflansch

Gehéause

Messseil

Lagerung

Betrieb

Alle Angaben beziehen sich auf die Mechanik ohne Drehgeber

wireSENSOR WDS-P115-M

850
M
&
202
T )
3]
)

ca. 144

115

4x Schraube M4x6 DIN 912
4x Fécherscheibe DIN 6798A

WDS-5000-P115-M

5000 mm

< +=1mm

WDS-7500-P115-M WDS-10000-P115-M WDS-15000-P115-M

7500 mm 10000 mm 15000 mm

abhangig vom Encoder
abhangig vom Encoder

< +1mm < *1,5mm

< +15mm - -

315,07 mm

Flanschtyp @ 58 mm: Synchroflansch @ 6 mm Welle, Klemmflansch @ 10 mm Welle

16N
4N

59

1,4 kg

im Lieferumfang enthalten

24N
8N
69

WDS-EAC 115
21N 25N
8N 8N
39 39
Aluminium

Edelstahl mit Polyamid ummantelt (@ 1,0 mm)

Ring6se (2 30 mm)
Nutensteine
-40 ... +80°C
-20 ... +80°C

50 g/ 10 ms in 3 Achsen, je 2 Richtungen und je 1000 Schocks

20g/20Hz ... 2 kHz in 3 Achsen und je 10 Zyklen

abhangig vom Encoder

19kg 2,8 kg 3,2 kg

2x Feststellschraube M4
2x Nutenstein

4x Befestigungsbohrungen M6

958

60

Jiil}
! W
o7 6 O
° ° ° MB (mm) A (mm) B (mm)
5000 28 82,5
7500 37 105,5
-] -] -]
; 5 I 10000 44,5 148,5
15000 61 180,5
36

(MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu)
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Seilzugsensor-Mechaniken mit Aluminiumgehause

P200-M

Modell

Messbereich

Ausgangsart

Auflésung

Linearitat

Mittlerer Weg pro Umdrehung
Geeigneter Drehgeber

Adapter-Flansch fur
Drehgeber @ 58 mm

Maximale Auszugskraft
Minimale Einzugskraft

Maximale Seilbeschleunigung
Material

Seilanschluss

Montage
Temperaturbereich

Vibration (DIN EN 60068-2-6)
Schutzart (DIN EN 60529)

Gewicht
d.M. = des Messbereichs

statisch (20 Hz)

statisch (20 Hz)

< +0,01 % d.M.

Synchroflansch

Klemmflansch

Gehause

Messseil

Lagerung

Betrieb

Alle Angaben beziehen sich auf die Mechanik ohne Drehgeber

wireSENSOR P200-M

WDS-30000-P200-M WDS-40000-P200-M WDS-50000-P200-M
30000 mm 40000 mm 50000 mm
abhangig vom Encoder
abhangig vom Encoder
< £3mm < +4mm < =5mm
500 mm
Flanschtyp @ 58 mm: Synchroflansch @ 6 mm Welle, Klemmflansch @ 10 mm Welle
im Lieferumfang enthalten

WDS-EAC 96/200

22N 22N 24 N
12N 11N 11N
29
Aluminium

Edelstahl mit Polyamid ummantelt (o 0,8 mm)
Ringdse (2 30 mm)
Nutensteine
-40 ... +80°C
-20... +80°C
20g/20Hz ... 2 kHz in 3 Achsen und je 10 Zyklen
abhangig vom Encoder

9,5 kg 10 kg 11 kg

MB (mm) A (mm) B (mm)

30000 268 75
a5 79,5
B 4.4 0 , 40000 300 95
& rLQ?'
9 50000 333,5 95
Note A

Ae

Ansicht P

4x Schraube M4x6 DIN 912 ‘
4x Fécherscheiben DIN 6798A

258
250,06 +0,025
235
|
|
Il

0.1
4%

(11,1)

(MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu)



Optionale Ausfuhrungen
wireSENSOR

Kundenspezifische Modifikationen an den Seilzugmechaniken

Fur besondere Anforderungen, die nicht durch die Standard-Modelle erfullt werden, kénnen
die Seilzug-Mechaniken aus dem Standardprogramm von Micro-Epsilon modifiziert werden.
Eine wirtschaftliche Umsetzung lasst sich bereits fir mittlere Stickzahlen erreichen (abhangig
von Art und Anzahl der Anderungen).

Messseil
- Kunststoff
- Edelstahl
- Unterschiedliche Durchmesser Befestigung
- Beschichtet / unbeschichtet - Seilhaken
- Ringdse
- Gewinde

- Unterschiedliche Durchmesser

Seilfihrung

- Verschiedene Ausflhrungen von
integrierten Umlenkrollen

- Kamin zur Messbereichserweiterung

- Seilaustrittsbuchse aus Keramik fur
erweiterten Schragzug bis zu 15°

Bauform
Gehausematerial - Seilaustritt links / rechts
- Kunststoff - Schutzart bis IP69K
- Aluminium - Wasserablaufbohrungen
- Edelstahl - Edelstahlfeder

- Hard Coating mit verbesserter
Korrosionsbestandigkeit

13
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Realisierte OEM Beispiele
wireSENSOR

Z60 Sensormechanik / Edelstahlgehause
Sensormechanik komplett aus Edelstahl fur Einsatz bei schwierigen
Umgebungsbedingungen (Salzwasser)

MK88 Sensormechanik zur Uberwachung

von Teleskop-Auslegern

= Integrierte Umlenkrolle aus Kunststoff mit gesicherter , Seilfihrung”
= Hohe Federkraft

=|P67/-40°C ... 80°C

= Robustes Kunststoffgehause

MK88-M Schnappsicherer Sensor mit Kunststoffgehéduse
Messseil kann aus einer Distanz bis ca. 60 cm ohne Fuhrung in
den Sensor zurlickschnappen ohne Beschadigung an Messseil
und Sensor.

P115 Sensormechanik mit Aluminiumgehéause

und Ablaufbohrungen

= Ablaufbohrungen zur Abftihrung von kondensierten Wasser
= |deal fur AuBenanwendungen

= Messbereiche bis 15.000 mm




Seilzug-Mechaniken zur Integration von Platinen
wireSENSOR

Sensor-Mechanik

Welle zur Einpassung des Magneten

Magnet

Platine

Gehduse

Integration von Platinen

Die Seilzug-Mechaniken kénnen zum Direktanschluss von Platinen  Platinenlésungen haben gegentber herkdmmlichen Encodern einen
konfiguriert werden. Bei dieser Variante wird die Platine direkt an die  groBen Kostenvorteil. Da die Funktionalitat von Platinen Ublicherwei-
Sensor-Mechanik angebunden. Je nach Bedarf erfolgt die Montage  se ausreichend ist, kann dieser Preisvorteil bei Seilzugsensoren von
werkseitig oder kundenseitig. Micro-Epsilon optimal genutzt werden.

Ab Lager stehen alle MK60 und MK88 Mechaniken fur die Platinenin-
tegration zur Verfugung. Bei entsprechender Stlckzahl kbnnen auch
andere Baureihen fUr die Platinenintegration bereitgestellt werden.

Die Magnetausfiihrung kann in verschiedenen
Bauformen umgesetzt werden.

15
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Zubehor
wireSENSOR

Adapterflansche

Synchroflansch
Standard
WDS-EAS115

Klemmflansch
Optional
WDS-EAC115

Synchro-Flansch
fur MK-Baureihen
Standard

Verschiedene Adaptionen
fir OEM-Anwendungen
z.B. kleiner Klemmflansch
Optional fur OEM

© COO

Seilverlangerungen

WE-xxxx-M4
Seilverlangerung mit M4-Seilanschluss, x=Seillange

o
- | g75
N
£
£
=
H
2
W
£
00,54 g
L w4
T
o L{1], SW7
- I
Ll Mindestlange 100 mm!

Beispielapplikation mit Zubehoér

MT-60-WDS
Montage-
klammern

MH1-WDS
Magnethalter

WE-x-Clip
Seilverldngerung

TR3-WDS
Umlenkrolle,
fest

TR1-WDS
Umlenkrolle,
justierbar

WE-xxxx-Clip

Seilverlangerung mit Ose, x=Seillange

9,5
|
—1
g %
o | | 875
&Q
£
£
=4
+
=
H
£
£
_ . 8045
I g3
o
1y
Ringdse ¢
2 mm dick 9

Mindestlange 120 mm!

ﬁ

[

Messweg




Montagemadglichkeiten

WDS-MP60
Montageplatte zur Befestigung von Sensoren Modellreihe P60

6.5

40

:
®

\
®

Montagehinweise:

Seilbefestigung: Der freie Rucklauf des Messseils ist nicht zulassig
und muss bei der Montage unbedingt vermieden werden.
Seilaustrittswinkel: Bei der Montage eines Seilzug-Wegsensors muss
ein gerader Seilaustritt (+3° Toleranz) berlcksichtigt werden. Bei
Uberschreiten dieser Toleranz ist von einem erhéhtem Materialver-
schleil am Seil und am Seilaustritt auszugehen.

Seilaustritt 0° (+3° Toleranz)

MH1-WDS MH2-WDS
Magnethalter zur Seilbefestigung Magnethalter zur Sensorbefestigung
6':_0,'5 ‘ M4
3 |
|
+
;= s -
& L ey
R RE
950 240
GK1-WDS MT-60-WDS
Gabelkopf fur M4 Montageklammern fur WDS-P60
21 86
16 75

I
I
|
M4

SR
Il
|

B
10

SW7,

8
4
\
I
I
I
[
28

20

Alle MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu




Zubehor
wireSENSOR

Seilumlenkrollen fir den externen Anbau

TR1-WDS
Seilumlenkrolle, justierbar, fir Sensoren mit Seildurchmesser < 0,45 mm

Abstand so Klein einstellen,
dass das Seil nicht b
abspringen kann!

DIN911
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\L/ 9 2x M4
: DIN84/912'\
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o | | =
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Y \7ZZi/h08
‘ SW3 DIN911 6, 12 | 83
40
TR3-WDS
Seilumlenkrolle, fest, fir Sensoren mit Seildurchmesser < 0,45 mm
21
017
N \\7
(1 /7‘?’\\ QT
Ny g
8 \\A_///
o
&
24,3
~T/ 11 15
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TR4-WDS
Seilumlenkrolle, fest, fir Sensoren mit Seildurchmesser 0,8 mm bis 1 mm

24
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ca. 20




Seilumlenkrollen fir den direkten Anbau am Sensorgehause

TR5-WDS
Integrierte Seilumlenkrolle fur Sensoren der Baureihe P115 mit Seildurchmesser 0,45 mm

=

D=

Schraube gesichert
mit Loctite 638

23

s

N\

[ |
TR5-WDS(03)
Integrierte Doppelumlenkrolle fir P115 Baureihe mit Seildurchmesser 0,45 mm
[ - Schraube gesichert
) mit Loctite 638

77,5+0,5

67
|

39

23

|

52

TR5-WDS(04)
Integrierte Doppelumlenkrolle, 90° abgewinkelt,fur Baureihe P115 mit Seildurchmesser 0,45 mm

Schraube gesichert 34,4
mit Loctite 638

ca. 37
ca. 16
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TR6-WDS(01)
Integrierte Seilumlenkrolle fir Baureihe P115 mit Seildurchmesser 1 mm

045
034,1+0,1

Schraube DIN912
M6x10
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g
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Alle MaBe in mm, nicht maBstabsgetreu
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Anderungen vorbehalten / Y9760702-A032073GKE

Sensoren und Systeme von Micro-Epsilon

Sensoren und Systeme fur Weg, Position Sensoren und Messgeréate fur Mess- und Prufanlagen zur
und Dimension berthrungslose Temperaturmessung Qualitatssicherung

Optische Mikrometer, Lichtleiter, Sensoren zur Farberkennung, 3D Messtechnik zur dimensionellen Prifung
Mess- und Prufverstarker LED Analyser und Inline-Farbspektrometer und Oberflacheninspektion

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK GmbH & Co. KG

Koénigbacher Str. 15 - 94496 Ortenburg / Deutschland

Tel. +49 (0) 8542 / 168-0 - Fax +49 (0) 8542 / 168-90
MICRO-EPSILON info@micro-epsilon.de - www.micro-epsilon.de




