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Kapazitives Messsystem fur industrielle Anwendungen

Das capaNCDT 61x0/IP ist ein industrietaugliches kapazitives Messsystem zur Qualitatssiche-
rung im Prozess und zur Regelung von Maschinen und Anlagen. Das prazise Sensorsystem
besteht aus einem Sensor, einem Sensorkabel sowie einem Controller, die ohne Vor-Ort-Kali-
brierung einsatzbereit sind. Das Sensorsystem erfasst Groen wie Abstand, Auslenkung, Aus-
dehnung, Weg und Durchbiegung auf leitfahigen Messobjekten. Aufgrund der sehr guten Tem-
peraturstabilitat, der Unempfindlichkeit bei Magnetfeldern und der robusten Ausfiihrung ist das
capaNCDT 61x0/IP bestens fir Messaufgaben im industriellen Umfeld geeignet.

Robuste Sensorkabel

= Temperaturbestandig
= Trittfest
= Langen bis 8 m

Breites Sensorportfolio

= Robust & Temperaturbestandig
= Tauschbar ohne Neukalibrierung
= Flach- / Zylinder- / Gewinde-Ausflihrungen

capaNCDT 61x0/IP

| Kompakter und
robuster Controller
=——'| Komplettes Sensorportfolio
mit 15 Modellen

| 8m____ | Kabellangen bis 8 m

| IPG8 | Schutzart IP68 fiir raues Umfeld

Sensor- und Controllertausch
ohne Neukalibrierung

Triaxial-Aufbau fiir
ax tabile Messergebnisse

Industrie-Controller

= Kompaktes Alu-Druckgussgehause
= Staub- und wasserdicht (IP68)
= Industrielle Ausgange: Strom, Spannung, RS485




Modell

Aufissung statisch 2 Hz
dynamisch 1 kHz

Grenzfrequenz (-3 dB)

Linearitat

Temperaturstabilitat »

Empfindlichkeit

Langzeitstabilitat

Synchronisation

Versorgungsspannung

Leistungsaufnahme

Analogausgang

Digitale Schnittstelle 2
Anschluss

Betrieb
Temperaturbereich
Lagerung
Schock (DIN-EN 60068-2-29)
Vibration (DIN-EN 60068-2-6)
Schutzart (DIN-EN 60529)
Material

Gewicht

d.M. = des Messbereiches

DT6110/IP/U DT6120/IP/U DT6110/IP/I
0,01 % d.M.
0,02 % d.M.
1 kHz
<= +0,1%dM.
50 ppm d.M. / K
< +0,1%dM.

0,02 % d.M. / Monat

nein
9..28VDC 9..28VDC 11...28 VDC
1,4W 16 W 2W
0..10V/ = 5V (kurzschlussfest)
- RS485 -

Sensoranschluss: Buchse Typ B; IP68

Versorgungs- & Ausgangsanschluss: Buchse 6-polig; IP68

-20°C ... +60°C
-20°C ... +75°C

20 g/ Halbsinus 5 ms in XYZ-Achsen / 1000 Schocks pro Achse
10 g/ 10 ... 2000 Hz in XYZ-Achsen / 10 Zyklen pro Achse

" gilt bei +10°C bis +40°C, 100 ppm d.M. /K bei -20 °C ... +10 °C, bzw. bei +40 °C ... +60 °C
2 Baudrate 230400 Bd (einstellbar), max. 2 kSa/s (einstellbar), 24 Bit Messwerte
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DT6120/IP/I

11 .28 VDC
22W

4 ... 20 mA (max. 500 Q Burde)

RS485




4 Zylindrische Sensoren mit Buchse

A A A
Messrichtung

A
Steckerseite

©

Aktive Messfléche

Modell
reduziert
Messbereich nominal
erweitert

Linearitat "

Auflésung mit statisch 2 Hz

DT61x0/IP dynamisch 1 kHz

Temperaturstabilitat 2
Betrieb

Temperaturbereich

Lagerung
Luftfeuchtigkeit ¥
MindestgroBe Messobjekt (flach)
Schock (DIN-EN 60068-2-29) ¥
Vibration (DIN-EN 60068-2-6)
Schutzart (DIN-EN 60529)
Gewicht
Material
Anschluss
Montage

Empfohlene Befestigungsposition
im Abstand zur Messflache

" bezogen auf den nominalen Messbereich, optional LC-Abgleich siehe Seite 10

2 bei empfohlener Befestigungsposition
3 nicht kondensierend
4 bei gesichertem Anschlussstecker

Montage zylindrische Sensoren

Alle Sensoren kénnen sowohl freistehend als auch bundig
installiert werden. Die Befestigung erfolgt durch Klemmung

oder mit einer Spannzange.

A A A

12

CSE05

0,25 mm

0,5 mm

1 mm

< *=05um

0,05 um

0,1 um

0,02 um/K

-50°C ... +200°C
-50°C ... +200 °C
0..95%rH.

@6 mm

IP40

29

NiFe (magn.)
Buchse Typ C

Radialklemmung

3 mm

AAA

12

CSE1

0,5 mm

1mm

2mm

< =*=1um

0,1 um

0,2 um

0,02 um/K

-50°C ... +200 °C
-50°C ... +200°C
0...95%r.H.

@8 mm

AAA

26,5

CSE1,25

0,625 mm

1,25 mm

2,5 mm

< *=125um
0,125 um

0,250 um

0,12 um/K

-50°C ... +200°C
-50°C ... +200 °C
0...95%rH.
@10 mm

capaNCDT

AAA

22

18,5

28

0,15 um/K
-50°C ... +200 °C
-50°C ... +200°C
0...95%r.H.
@14 mm

30 g/ 5 ms in XY-Achse / 1000 Schocks je Achse
20 g /58 Hz ... 2000 Hz in XY-Achse / 10 Zyklen je Achse

IP40
359
NiFe (magn.)
Buchse Typ C

Radialklemmung

3 mm

IP40

829

1.4404 (nicht-magn.)
Buchse Typ B

Radialklemmung

3,5 mm

Montage mit Madenschraube (Kunststoff)

IP40

209

1.4404 (nicht-magn.)
Buchse Typ B

Radialklemmung

3,5 mm

A A A

24

19,5

210
CSE3
1,5 mm
3 mm
6 mm
= +=3um
0,3um
0,6 um
0,16 um/K
-50°C ... +200°C
-50°C ... +200 °C
0...95%r.H.
@20 mm

IP40

50g

1.4404 (nicht-magn.)
Buchse Typ B

Radialklemmung

4,5 mm

Montage mit Spannzange




Zylindrische Sensoren mit Gewinde und Buchse

A A A A A A A A A A A A
019,2
|
29.7 213,7 i
AAA 1 I 1 |
95,7
Messrichtung —— I
I I =] |
A N | N | g |
Steckerseite & <« 2 \ 2 [ \
e I I |
T 1 I
Q I O SR SN S
Aktive Messfliche M8x0,5 M12x1 M16x1 M24x1,5
A A A A
83,9
28
29,8
Modell CSE05/M8 CSE1,25/M12 CSE2/M16 CSE3/M24
reduziert 0,25 mm 0,625 mm 1T mm 1,5 mm
Messbereich nominal 0,5 mm 1,25 mm 2mm 3 mm
erweitert 1 mm 2,5mm 4 mm 6 mm
Linearitat < +05um < =125um < +2um < +3um
Aufldsung mit statisch2 Hz 0,05 um 0,125 um 0,2 um 0,3 um
DT61x0/1P dynamisch 1 kHz 0,1 um 0,250 um 0,4 um 0,6 um
Temperaturstabilitat 2 0,02 um/K 0,12 um/K 0,15 um/K 0,16 um/K

Temperaturbereich Betrieb -50°C ... +200 °C -50°C ... +200°C -50°C ... +200°C -50°C ... +200 °C
Lagerung -50°C ... +200 °C -50°C ... +200 °C -50°C ... +200 °C -50°C ... +200 °C

Luftfeuchtigkeit ¥ 0...95%rH. 0...95%rH. 0...95%rH. 0...95%rH.

MindestgroBe Messobijekt (flach) @6 mm @10 mm @14 mm @20 mm

Schock (DIN-EN 60068-2-29) 4 30 g/5 ms in XY-Achse / 1000 Schocks je Achse

Vibration (DIN-EN 60068-2-6) 4 20 g/ 58 Hz ... 2000 Hz in XY-Achse / 10 Zyklen je Achse

Schutzart (DIN-EN 60529) IP40 IP40 IP40 IP40

Gewicht 359 1159 35¢g 80 g

Material NiFe (magn.) 1.4404 (nicht-magn.) 1.4404 (nicht-magn.) 1.4404 (nicht-magn.)

Anschluss Buchse Typ C Buchse Typ B Buchse Typ B Buchse Typ B

Montage Gewinde M8 x 0,5 Gewinde M12 x 1 Gewinde M16 x 1 Gewinde M24 x 1,5

Empfohlene Befestigungsposition
im Abstand zur Messflache

3,6 mm

" bezogen auf den nominalen Messbereich, optional LC-Abgleich siehe Seite 10

2 bei empfohlener Befestigungsposition
9 nicht kondensierend
4 bei gesichertem Anschlussstecker

4,4 mm

4,4 mm

5,4 mm

Montage Gewindesensoren
Anzugsmoment siehe Betriebsanleitung ‘ i




6 Flachsensoren mit Stecker

A A A

Messrichtung

Aktive Messfléc!

A
Steckerseite

Modell

Messbereich

Linearitat ¥

Auflédsung mit
DT61x0/IP

Temperaturstabilitat 2
Temperaturbereich

Luftfeuchtigkeit ¥
Erforderliche Spaltbreite

he

reduziert
nominal

erweitert

statisch 2 Hz
dynamisch 1 kHz

Betrieb

Lagerung

MindestgréBe Messobjekt (flach)
Schock (DIN-EN 60068-2-29) 9
Vibration (DIN-EN 60068-2-6) “

Schutzart (DIN-EN 60529)
Gewicht
Material

Anschluss

A A A

| 4 \_H—I—{r
30 -~

CSF2

1mm

2mm

4 mm

4 um

0,66 um

0,9um

0,2 um/K

-40°C ... +100 °C
-40°C ... +100 °C
0...95%rH.
=0,75mm

ca. 50,5 x 14 mm

IP40

59

Hartgewebe GFK
Buchse Typ E

120
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" bezogen auf den nominalen Messbereich, optional LC-Abgleich siehe Seite 10
2 gilt im nichtverbauten Zustand

3 nicht kondensierend
% bei gesichertem Anschlussst

Steckb

|

ecker

ereich

Stecker f. Sensorkabel

Jyp E*
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CSF4

2mm

4 mm

8 mm

8 um

1,37 um

1,8 um

0,4 um/K

-40°C ... +100 °C
-40°C ... +100 °C
0...95%rH.

= 0,75mm

ca.90,5x17,5mm

IP40

79

Hartgewebe GFK
Buchse Typ E

A A a  Messrichtung Sensor

capaNCDT

25

24,2

105

0,7

AAA
160
127,31

200

=

1041

30

)‘\_H

CSF6

3 mm

6 mm

12 mm

12 um

1,84 um

2,8 um

0,6 um/K

-40°C ... +100 °C
-40°C ... +100 °C
0...95%rH.

= 0,75 mm

ca. 127,31 x 25 mm

30 g /5 ms in XY-Achse / 1000 Schocks je Achse
20g /58 Hz ... 2000 Hz in XY-Achse / 10 Zyklen je Achse

IP40

109

Hartgewebe GFK
Buchse Typ E

Schutzelektrode



Flachsensoren mit integriertem Kabel

A A A
Messrichtung

Aktive Messflache

Modell
reduziert
Messbereich nominal
erweitert
Linearitat

Auflésung mit statisch 2 Hz

DT61x0/IP dynamisch 1 kHz

Temperaturstabilitat 2

Temperaturbereich Betrieb
Lagerung

Luftfeuchtigkeit ¥

Erforderliche Spaltbreite

MindestgroBe Messobjekt (flach)

Schock (DIN-EN 60068-2-29) 4

Vibration (DIN-EN 60068-2-6) %

Schutzart (DIN-EN 60529)

Gewicht

Material

Anschluss
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AnE 175
CSF2-CRg4,0
1T mm
2mm
4 mm
4 um
0,66 um
0,9um
0,2 um/K

-40°C ... 4100 °C
-40°C ... +100 °C
0..95%rH.

= 0,75 mm

ca. 50,5 x 14 mm

IP40
759
Hartgewebe GFK

Integriertes Sensorkabel, 4 m lang

" bezogen auf den nominalen Messbereich, optional LC-Abgleich siehe Seite 10

2 gilt im nichtverbauten Zustand
9 nicht kondensierend
9 bei gesichertem Anschlussstecker

ca. 39

9.4

03.1=01=

Integriertes Kabel
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17,5
CSF4-CRg4,0
2mm
4 mm
8 mm
8 um
1,37 um
1,8 um
0,4 um/K

-40°C ... 4100 °C
-40°C ... +100 °C
0..95%rH.

= 0,75 mm

ca.90,56x 17,5 mm

25
0] 24,2
(=)
i 15
o7
< -
$ b g|
< 2 =]
e ha
o
&
g
3
3
12 17,5
CSF6-CRg4,0
3mm
6 mm
12mm
12 um
1,84 um
2,8 um
0,6 um/K

-40°C ... 4100 °C
-40°C ... +100 °C
0..95%rH.

= 0,75 mm

ca. 127,31 x 25 mm

30 g/ 5 ms in XY-Achse / 1000 Schocks je Achse
20 g /58 Hz ... 2000 Hz in XY-Achse / 10 Zyklen je Achse

IP40
7749
Hartgewebe GFK

Integriertes Sensorkabel, 4 m lang

A a a  Messrichtung Sensor

IP40
809
Hartgewebe GFK

Integriertes Sensorkabel, 4 m lang




Sensor- und Anschlusskabel capaNCDT
Steckertypen
Stecker Typ C Stecker Typ C/90 Stecker Typ B Stecker Typ B/90 Stecker Typ E
16
© ol 25
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Versorgungs- und Signalkabel:
SCAC3/6/IP Signalkabel analog/digital mit IP68 Stecker und Knickschutztille

SCAC3/6 Signalkabel analog/digital

= Offene Enden bzw. controllerseitig Typ B-Stecker
=3 m Lange

= Temperaturbestandigkeit -40 °C ... +90 °C (bewegt); -50 °C ... 90 °C (unbewegt)
= AuBendurchmesser 4,85 mm =0,15 mm
= Minimaler Biegeradius >37,5 mm

L e =

CCgx/E Sensorkabel flr Flachsensoren:
= 4 m Lange, mit patentiertem Miniaturstecker
= Controllerseitig Typ B-Stecker, sensorseitig Typ E-Stecker

= Temperaturbestandigkeit -20 °C ... +80 °C (dauerhaft); -20 °C ... +100 °C (10.000 h)
= AuBendurchmesser 3,1 mm =0,1 mm

= Minimaler Biegeradius statisch >10 mm; dynamisch >22 mm (empfohlen 30 mm)




CCgx/PT Trittfestes Sensorkabel mit Metallschutzschlauch

= Controllerseitig Typ B-Stecker (IP 68)

= Erhaltichmit1m,2m, 4m, 6 mund 8 m

= Temperaturbestandigkeit -20 °C ... +80 °C (dauerhaft); -20 °C ... +100 °C (10.000 h)
= AuBendurchmesser 6 mm = 0,15 mm

= Minimaler Biegeradius statisch >20 mm; dynamisch >30 mm

CCgxB/PT:

Robustes Industriekabel mit Steckertyp B (IP68) flr Sensoren Messbereich >1 mm

P —

CCgxB/90/PT: [
Robustes Industriekabel mit Steckertyp B "

flr Sensoren Messbereich >1 mm

P — — I

CCgxC/PT:
Robustes Industriekabel mit Steckertyp C flr Sensoren Messbereich <1 mm

CCgx Sensorkabel fur industrielle Anwendungen:

= Controllerseitig Typ B-Stecker

= Erhaltichmit1m,2m, 4m, 6 mund 8 m

= Temperaturbestandigkeit -20 °C ... +80 °C (dauerhaft); -20 °C ... +100 °C (10.000 h)
= AuBendurchmesser 3,1 mm = 0,1 mm

= Minimaler Biegeradius statisch >10 mm; dynamisch >22 mm (empfohlen 30 mm)

a (( i
mppp— =) Yo
CCgxB

Industriekabel mit Steckertyp B flr Sensoren Messbereich >1 mm

o ( (.
e =)
CCgxB/90
Industriekabel mit Steckertyp B !
fr Sensoren Messbereich >1 mm "
R < —
CCgxC

Industriekabel mit Steckertyp C
fr Sensoren Messbereich <1 mm

(o
myy—— Y
CCgxC/90

Industriekabel mit Steckertyp C
flr Sensoren Messbereich <1 mm

——
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Sonderbauformen und Optionen

Industrielle Sonderlésungen auf Anfrage

Immer wieder treten Anwendungsfalle auf, bei denen die Standardausfiihrungen der Sensoren
an ihre Grenzen stoBen. Fur diese besonderen Aufgabenstellungen modifizieren wir die Senso-
ren gemaB Ihren Vorgaben. Oft angefragte Anderungen sind z.B. geénderte Bauformen, Mess-
objektabstimmungen, Befestigungsoptionen, individuelle Kabellangen, abgeanderte Messberei-
che oder Sensoren mit bereits integriertem Controller.

Controllerseite

L
»”
Sensorseite 4
Biegbarer Platinenfortsatz fiir beengte Einbaurdumen Triaxialstecker zum Verldngern von Kabeln mit

Miniaturstecker Typ E

Optionaler LC-Abgleich zur Verbesserung der Linearitéat:

Beim LC-Abgleich (Linearity Calibration) wird der Controller mit dem Sensorkabel und dem
Sensor abgeglichen. Dadurch verbessern sich die Linearitatswerte ca. um den Faktor 10. Bei
einem Sensortausch muss ein erneuerter Abgleich des Controllers erfolgen, um die verbesserte
Linearitat beizubehalten.

Beispiel:

Die Linearitat eines Systems — bestehend aus einem DT6120/IP/I Controller, einem CCg6B/PT
Sensorkabel und einem CSE2 Sensor — betragt 0,3 % d.M. (6 um). Erfolgt bei diesem System der
LC-Abgleich, wird die Linearitat auf 0,02% d.M. (0,4 um) verbessert.

capaNCDT

90° Steckerausfiihrung fiir besondere Einbausituationen



Industrielle Anwendungen 11

Spaltmessungen

RN
N

E
IRV [
" VI,
/ Max.
Luftspalt
Min. Hohenunterschied der Pakete
- Luftspalt

Micro-Epsilon Sensor

Lauferspalt E | / HV 4\/ / \ // U/ \V\
AR W/ )
Marktypischer Sensor )

Dickenmessung von Bremsscheiben

Zentrum Berlin




Sensoren und Systeme von Micro-Epsilon

Sensoren und Systeme fur Weg, Position Sensoren und Messgerate flr Mess- und Prufanlagen zur
und Dimension berthrungslose Temperaturmessung Qualitatssicherung

Optische Mikrometer, Lichtleiter, Sensoren zur Farberkennung, Technische Endoskopie, Lichtquellen
Mess- und Prufverstarker LED Analyser und Inline-Farbspektrometer

MICRO-EPSILON MESSTECHNIK GmbH & Co. KG

Koénigbacher Str. 15 - 94496 Ortenburg / Deutschland

Tel. +49 (0) 8542 /168-0 - Fax +49 (0) 8542 / 168-90
MICRO-EPSILON info@micro-epsilon.de - www.micro-epsilon.de

Anderungen vorbehalten / Y9760654-A031039GKE



